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LabSat 4

12-bit Quantization, 10-60 MHz Variable Bandwidth

and 3 Configurable RF Channels

Advanced GNSS signal testing  

with precise customization.

LabSat 4 combines performance with 

simplicity - it has never been this easy to 

record, replay and simulate complex 

GNSS test scenarios.

• 12-bit I&Q Quantization

• 10 - 60 MHz Variable Bandwidth

• 3 Configurable RF Channels

• Records CAN, RS232 & Digital Signals

• NEW Synchronize the Record & Replay

of Multiple LabSat 4 Systems

labsat.co.uk

     T. 02-6737-7617                                      E. sales@gnss-solution.co.kr  
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부스안내

부스번호 상호명 부스번호 상호명

1 ㈜이투비비 16 와이즈시스템㈜

2 지티에스솔루션즈㈜ 17 ㈜파이버프로

3 선박해양플랜트연구소 18 가치공간정보㈜

4 ㈜동원측량콘설탄트 19 ㈜삼영피엔티

5 항공교통본부 항공위성항법센터, 한국항공우주연구원 20 단암시스템즈㈜

6 ㈜지엔에스에스솔루션 21 한국전자통신연구원

7 덕산넵코어스㈜ 22 ㈜나브인랩스

8 ㈜마이크로인피니티 23 한민인터내셔널㈜

9 성화테크㈜ 24 ㈜마치 일렉트로닉스 아이엔씨

10-11 인성인터내쇼날㈜ 25 ㈜아센코리아

12 ㈜피피솔 26 ㈜이제이텍

13 ㈜쎄트렉아이 27 ㈜문화방송

14-15 한화에어로스페이스㈜ 28 ㈜씨너렉스
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2025년 항법시스템학회 정기학술대회

회 사 명 주식회사 이투비비

대 표 자 이정호

주    소 (08506) 서울시 금천구 가산디지털1로 131, B503호

전    화 02-6677-3409

팩    스 02-6499-3409

홈페이지 www.etobb.co.kr

E-mail sales@etobb.co.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
㈜이투비비는 글로벌 위성항법시스템(GNSS) 기반의 최첨단 솔루션을 개발·제공하는 선도 기업으로, GNSS 
시뮬레이터(GNSS Simulator), 타임서버(TimeServer), 원자시계(Atomic Clock), 실내측위(Indoor Positioning) 등 
정밀 시각·위치 기술을 아우르는 다양한 제품과 서비스를 공급하고 있습니다.
특히, 국내 유일의 Safran 공식 대리점으로서 세계적으로 검증된 기술력과 노하우를 바탕으로, 항공·국방·우주·
통신·산업 전반에 걸쳐 고객 맞춤형 솔루션을 제공하고 있습니다.

［전시품 소개］

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 주식회사 이투비비

대 표 자 이정호

주    소 (08506) 서울시 금천구 가산디지털1로 131, B503호

전    화 02-6677-3409

팩    스 02-6499-3409

홈페이지 www.etobb.co.kr

E-mail sales@etobb.co.kr

회사 및

전시품 소개

[회사 소개]

㈜이투비비는 글로벌 위성항법시스템(GNSS) 기반의 최첨단 솔루션을 개발·제
공하는 선도 기업으로, GNSS 시뮬레이터(GNSS Simulator), 타임서버(Time
Server), 원자시계(Atomic Clock), 실내측위(Indoor Positioning) 등 정밀 시
각·위치 기술을 아우르는 다양한 제품과 서비스를 공급하고 있습니다.
특히, 국내 유일의 Safran 공식 대리점으로서 세계적으로 검증된 기술력과 노
하우를 바탕으로, 항공·국방·우주·통신·산업 전반에 걸쳐 고객 맞춤형 솔루션을
제공하고 있습니다.

[전시품 소개]

※ 참고사항 : 전시 참여 업체만 작성하여 주시기 바랍니다.
제품 사진이 포함되는 경우에는 인쇄에 적합한 해상도의 그림 파일로 해 주시고
그림은 별도 첨부하여 주시기 바랍니다.
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회 사 명 지티에스솔루션즈주식회사

대 표 자 김민수

주    소 (08517) 서울시 금천구 디지털로10길 78, 610호(가산동, 가산테라타워)

전    화 02-6230-6100

팩    스 02-6230-6103

홈페이지 http://www.gtssolutions.co.kr 

E-mail info@gtssolutions.co.kr 

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
저희 지티에스솔루션즈(주)는 미국 Microchip사의 국내 솔루션 공급자로서 시간 및 주파수 분야의 오랜 경험 및 
축적된 실무 노하우와 고객 신뢰를 바탕으로 초 정밀 Timing 시스템 및 Oscillator 솔루션을 제공하고 있는 전문 
업체로서 최고의 제품과 서비스 제공을 약속드리며, 항상 최선을 다하는 기업이 되겠습니다.

［전시품 소개］

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 지티에스솔루션즈주식회사

대 표 자 김 민 수

주    소 (08517) 서울시 금천구 디지털로10길 78, 610호(가산동, 가산테라타워)

전    화 02-6230-6100

팩    스 02-6230-6103

홈페이지 http://www.gtssolutions.co.kr 

E-mail info@gtssolutions.co.kr 

회사 및 

전시품 소개

Frequency References
l Cesium clocks

l Active Hydrogen Masers

l Rubidium

l Quantum™ chip scale 

and miniaturized atomic clocks

l Quartz: spectral purity

l Ruggedized High reliability

Time & Frequency Distribution and 
Timescale Systems
l 1U & 4U Distribution Systems

l Commercial TimeScale Systems

l Integration services and custom 

systems

53100A Phase Noise Analyzer

l Measure up to 3 devices simultaneously

l Close-to-carrier Phase noise and AM 

noise at offsets from 0.001 Hz

l Single or dual reference oscillator inputs 

allow cross-correlation measurements with 

noise floor approaching -175dBc/Hz

High Performance NTP Servers and Bus 
Level Timing
l NTP Network Appliances

l Modular NTP Solutions

l PCI, PCIe, SDKs

저희 지티에스솔루션즈(주)는 미국 Microchip사의 국내 솔루션 공급자로서 시간 

및 주파수 분야의 오랜 경험 및 축적된 실무 노하우와 고객 신뢰를 바탕으로 초 

정밀 Timing 시스템 및 Oscillator 솔루션을 제공하고 있는 전문 업체로서 최고의 

제품과 서비스 제공을 약속드리며, 항상 최선을 다하는 기업이 되겠습니다.

※ 참고사항 : 후원, 전시 및 광고, 전시를 신청하신 업체만 작성하여 주시기 바랍니다.

  제품 사진이 포함되는 경우에는 인쇄에 적합한 해상도의 그림 파일로 해 주시고 

  그림은 별도 첨부하여 주시기 바랍니다.
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회 사 명 한국해양과학기술원 부설 선박해양플랜트연구소

대 표 자 홍기용

주    소 (34103) 대전광역시 유성구 유성대로 1312번길 32

전    화 042-866-3114

팩    스 042-866-3105

홈페이지 https://www.kriso.re.kr

E-mail kriso@kriso.re.kr

회사 및 
전시품 소개

［연구소 소개］
1973년 한국과학기술연구소 부설 선박연구소로 시작한 KRISO는 선박해양플랜트 분야에서 끊임없는 연구개발을 
통해 우리나라 조선해양산업의 발전에 기여해왔습니다. 2014년 한국해양과학기술원 부설기관으로 재도약한 KRISO
는 바다의 무한한 가치를 발견하고, 4차 산업혁명에 대비하여 다양한 응용기술 및 새로운 원천기술 확보를 통해 보다 
나은 해양공학기술 연구개발에 노력하고 있습니다. 대한민국을 넘어 미래 해양산업을 이끄는 세계적인 연구소로 
KRISO는 더욱 힘차게 나아갈 것입니다.

［주요 연구 분야］
1) 선박 운항성능 고도화 및 친환경 미래 선박 핵심기술 개발

  - 선박 운항성능 고도화 기술 개발
  - 저소음/전기추진 선박 핵심기술 개발
  - 자율운항 선박 핵심기술 개발

2) 미래 해양플랜트 핵심기술 개발
  - 해양플랜트 유체-구조 융복합 성능평가기술 개발
  - 해양플랜트 신산업 서비스·기자재 기술 개발
  - 해양에너지·자원 실용화 선도 기술 개발

3) 첨단 해양장비 및 ICT 융복합 기술개발
  - 스마트 해양장비·로봇 기술 개발
  - 스마트 해양 통신·탐사장비 개발
  - 가상물리체계 기반 해양장비 스마트 운용 기술 개발

4) 해양교통 및 해양사고 대응 기술 개발
  - 스마트 해상교통 기술 개발
  - 해양사고 신속대응 기술 개발

Booth No.
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회 사 명 (주)동원측량콘설탄트

대 표 자 임수봉

주    소 (08788) 서울시 관악구 관악로 148, 402호

전    화 02-546-5660

팩    스 02-6003-1952

홈페이지 http://dwsc.co.kr

E-mail info@dwsc.co.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
eSurvey사는 중국 최대의 GNSS 제조사인 Unistrong의 자회사로 해외 판매를 담당하고 있으며, ㈜동원측량콘설탄트는 
eSurvey사의 한국 대리점으로 첨단 RTK GNSS 보급에 주력하고 있습니다.
eSurvey GNSS는 혁신적인 기술 개발과 생산성 관리를 통해 고품질의 GNSS장비를 저렴한 가격으로 공급함에 따라 
최근 폭발적인 판매 증가율을 보이고 있습니다.
더욱이 BDS 위성 시스템이 지속적으로 보강되고 신호 품질이 개선되어 특히 한국에서의 RTK 측위가 매우 원활해지면서 
최근에 이르러서는 eSurvey를 선두로 한 중국산 GNSS가 한국 시장 점유율 1위를 차지하게 되었습니다.

［전시품 소개]］
eSurvey RTK GNSS는 GPS, GLONASS 및 BDS 등 멀티 GNSS의 신호 수신율과 처리 성능이 뛰어나 고정해 도달시간이 
매우 빠르며, 관측값의 RMSE 범위 또한 수 mm 이내로 형성되어 가장 신속하고 정확한 RTK 측량을 보장합니다.
더욱이 eSurvey RTK GNSS에는 IMU가 탑재되어 수신기의 기울기를 보정함에 따라 기울어진 상태에서도 정확한 
좌표 관측을 가능케 하며, 하방 카메라를탑재하여 AR 방식으로 편리하게 측설을 수행합니다.
또한 수신기 전방에 카메라를 탑재하여 사진측량 방법으로 좌표를 관측하고 3D 모델을 생성할 수 있으며, 레이저를 
탑재하여 비접근 방식의 좌표측량을 수행하기도 합니다.
이렇듯 eSurvey RTK GNSS는 단순히 편리하게 측량을 수행하는 것 뿐만 아니라 사진측량이나 레이저 측량까지도 
수행하는 신개념의 토털 스테이션으로 진화하고 있습니다.
eSurvey RTK GNSS는 기본 GNSS 측위 기능에 추가하여 IMU, 하방 카메라, 전방 카메라, 전방 및 하방 카메라, 레이저 
등의 탑재 여부에 따라 다음과 같이 다양한 모델로 구성됩니다.

Booth No.
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회 사 명 항공교통본부 항공위성항법센터 / 한국항공우주연구원

대 표 자 이상철

주    소 (34133) 대전 유성구 과학로 169-84

전    화 042-870-3504

팩    스 042-870-3595

홈페이지 www.kass.re.kr

E-mail smoh@kari.re.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
항공위성항법센터(Korea Air Navigation Satellite Center)는 우리나라 최초로 인공위성을 활용하여 정밀위치정보를 
제공하는 항공위성서비스(KASS)를 전담하기 위해 ‘21년 신설된 기관으로 위성항법분야 국제 경쟁력 강화,정밀위치
정보를 활용한 항공기 운항을 통한 항공안전 증대 및 위치기반 서비스 정확도 향상 등을 목표로 임무를 수행하고 
있습니다.

［전시품 소개］

■ 항공위성서비스(KASS) 소개
- 인공위성을 활용하여 정밀하고 신뢰성 높은 위치정보를 위성항법보정시스템     (SBAS)
- 세계 5번째로 운영을 개시한 한국형 SBAS, 항공위성서비스 KASS의 동작원리, 기대효과 관련 영상
-  항공 분야 뿐만 아니라 다양한 위치정보서비스 산업에서 활용될 수 있는 KASS를 배너·책자·리플릿 등을 
활용하여 소개

Booth No.
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회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스 -

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

Record | Replay | Simulation 

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

 GNSS Simulation SW

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 GNSS SOLUTION CO., LTD

대 표 자 김홍만 

주    소 (08389) 서울시 구로구 디지털로 26길 43, 엘동 1306호

전    화 02-6737-7617

팩    스

홈페이지 www.gnss-solution.co.kr

E-mail steven@gnss-solution.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

   
  

  

               

VIPS : 실내정밀항법시스템
VBOX Indoor Positioning System

VBOX Omega : 관성항법시스템
GNSS + IMU

VBOX Sigma :  NTRIP 모뎀 + RTK

NTRIP 모뎀 내장형 RTK  수신기

Booth No.
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업체 및 전시품 소개서

회 사 명 덕산넵코어스(주)

대 표 자 황태호

주    소 (34014) 대전광역시 유성구 테크노2로 66-6(관평동)

전    화 042-363-9000

팩    스 042-363-9001

홈페이지 www.navcours.com

E-mail dsnc@oneduksan.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
덕산넵코어스는 국방 분야의 PNT 항법 전문 개발 및 지상, 항공, 유도, 우주 분야의 특수목적용 항법·항재밍 토탈 
솔루션 전문업체로 기술력을 인정받고 있습니다. 천무 유도탄의 위성항법장치, K1계열 전차의 통합항법장치, MUAV
의 데이터링크, 대지체계의 항재밍수신기를 양산진행중에 있으며, 각종 정밀유도탄의 위성항법장치 및 탐색기 RF
신호처리기 구성품을 개발하고 있습니다.

30여년의 항법개발 업력과 20여년의 방위사업 무기 체계 적용 실적으로 국방분야에서 기술력과 성능을 인정받는 
방위산업체이며, 2022 방산혁신클러스터에 가입 및 2024년에는 방산혁신 100에 선정된 강소 기업입니다.

［전시품 소개］

1. EGIS-N400, N1000, N2000
   - GNSS 음영지역 (터널, 빌딩숲 등)에서도 연속적이고 신뢰할 수 있는 3D       항법 솔루션 제공
   - 관성센서, GNSS, VMS 기반의 Extended Kalman Fliter 기술 적용

2. eLoran/GNSS 수신기
   - 지상파 항법 시스템 : Station에서 송출되는 Loran-C 장파 신호를 이용한 항법시스템, 재밍환경에서도 동작 가능      
   - 보조 항법 시스템 : 항만 입항과 접근(HEA)에서 20m의 정확도를 지원   
   - 통합 항법 시스템 : eLoran과 GNSS 측정치를 이용한 통합 항법

3. JRAS 일체형 항재밍 장치
   - 배열안테나 기반 일체형 항재밍장치
   - RF변환 외 GNSS 수신기 내장, 빔 포밍 지원   - 협대역/광대역 재밍 대응 기능 지원
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업체 및 전시품 소개서

회 사 명 ㈜마이크로인피니티

대 표 자 정학영, 윤종국

주    소 본사) (16229) 경기도 수원시 영통구 광교로 109(이의동, KANC 8층)대전) (34012) 대전광역시 유성구 테크노3로 22(관평동)

전    화 031-546-7408

팩    스 031-546-7409

홈페이지 www.minfinity.com

E-mail sales@minfinity.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
㈜마이크로인피니티는 2001년에 설립된 위치, 항법, 시각 및 통신 솔루션을 제공하는 PNT-C 전문기업이다. 관성항법 
분야에서는 반도체 MEMS 초정밀 자이로와 가속도계를 개발하여 국내 최초로 MEMS IMU를 요격 미사일에 공급하고 
있다. 위성항법 분야에서는 모든 위성항법신호에 대응 가능한 수신기와 적의 전파방해와 기만유도에 대응하기 위한 
세계적 기술의 항재밍·항기만를 개발하였으며 통신분야에서는 소형 텔리메트리와 고속 영상정보 전송이 가능한 
데이터링크를 개발하였다. 
현재 소형 IMU를 양산해 국내 무기체계에 사용된 외산 제품을 대체하고 있으며, 개발 중인 고성능 항법급 가속도계 및 
IMU 개발이 완료되면 E/L문제로 어려움에 있는 국내 방산업체의 최첨단 무기체계 개발에도 기여할 것이다. 앞으로 
위치·항법·시각·데이터링크 기술을 활용해 빅데이터, 로봇, 무인 자동차·항공기 등 4차산업으로 시장을 확대할 
계획이다.

［전시품 소개］

Booth No.
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업체 및 전시품 소개서

회 사 명 성화테크 주식회사

대 표 자 신동호

주    소 (34186) 대전광역시 유성구 대학로 28, 홍인오피스텔 701호

전    화 042-828-7857

팩    스 042-828-7858

홈페이지 http://www.sungwhatech.com

E-mail info@sungwhatech.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
전 세계 전자/정보/통신 기술의 만남
 
21세기 급변하는 시대를 맞아, 전기/전자/정보/통신분야는 편안하고 쾌적한 삶을 누리기 위해 인간의 삶에 꼭 필요한 
분야가 되었습니다.
성화테크는 전기/전자/정보/통신 분야의 축적된 노하우를 가지고 2002년 창사 이래 초 정밀 시간 및 주파수/ 무선 
증폭기/ 지상용 추적 안테나/ 영상 처리/ 관성측정장치 및 자세안정화시스템 등 여러 분야에 걸쳐 전 세계 여러 나라와 
독점 계약을 체결하여 신뢰할 수 있는 솔루션을 제공하고 있는 전문 업체로서, 현재에 만족하지 않고 지속적으로 
유사분야의 확장 및 신규 분야의 새로운 시장 개척을 위해 끊임없이 노력하고 있습니다.

［전시품 소개］

Xsens의 소형화 및 집적화된 MEMS 관성 측정 장치 (Inertial Measurement Unit, IMU)은 매우 정확하게 3차원 
움직임을 측정할 수 있습니다. 이러한 특별한 품질은 자세 제어, 위치 제어, 자세 안정화 (stabilizer), 작은(무인) 
운송수단의 항법과 신체 전체의 관성을 포착(용도: camera-less character animation, VR training and simulation, 
sports and health) 하는 것과 같은 최첨단 응용 분야의 구현을 가능하게 합니다. Xsens의 최첨단 소형 MEMS 관성 
센서 기술은 가속도계(Accelerometer), 자이로스코프(Gyroscope), 즉 자이로 센서 (Gyro Sensor) 등을 포함한 관성 
측정 센서(IMU, Inertial Measurement Unit)와 지구 자기 감지 센서(Magnetometer or Magnetic Sensor) 및 위성 
항법시스템(GPS)과의 혼합한 통합 항법 알고리즘 설계 및 구현으로, 정확한 위치와 자세를 제공해주는 통합 위치 
(position) 및 자세 센서 (attitude sensor)입니다.
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업체 및 전시품 소개서

회 사 명 인성인터내쇼날 주식회사

대 표 자 최규주

주    소 (16976) 경기도 용인시 기흥구 기흥로 58, B동 308~309호 (구갈동, 기흥ICT밸리)

전    화 02-579-5031

팩    스 02-578-6167

홈페이지 www.insungsys.kr

E-mail insung@insungsys.kr

회사 및 
전시품 소개

NovAtel
1. Products: GNSS, INS, OEM7, GNSS Antenna, GAJT (Anti-Jamming Aenna)
·Channels  : 555
·Positioning: Single, SBAS, DGPS, TerraStar-L&C, RTK
·Solutions  : SALIGN, GLIDE, RAIM, SPAN
·Interfaces : Serial, USB, CAN, Ethernet, Memory

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 인성인터내쇼날 주식회사
대 표 자 최규주
주    소 (16976) 경기도 용인시 기흥구 기흥로 58, B동 308~309호 (구갈동, 기흥ICT밸

리)
전    화 02-579-5031
팩    스 02-578-6167
홈페이지 www.insungsys.kr
E-mail insung@insungsys.kr

회사 및 
전시품 소개

NovAtel
1. Products: GNSS, INS, OEM7, GNSS Antenna, GAJT (Anti-Jamming Aenna)

․ Channels  : 555
․ Positioning: Single, SBAS, DGPS, TerraStar-L&C, RTK
․ Solutions  : SALIGN, GLIDE, RAIM, SPAN
․ Interfaces : Serial, USB, CAN, Ethernet, Memory

     

OEM7500 / PIM222A
PwrPak7 

(Single/Dual antenna)
SMART Antenna

     

SPAN-CPT7 GAJT-710 GAJT-410

 2. Solution

- Relative INS for UAV landing on Vessel
- Relative GNSS (Align Relative Positioning)
- Precise Heading & Pitching in one receiver
- High Vibration Application for tough environment
- Technology for Anti-jamming and Anti-spoofing
- PPP (Precise Point Positioning) Correction Service
- Post-Processing Software
- GAJT(Anti-Jamming) + RTK
- High Accuracy IMU
- SPAN solution (GNSS and INS combination)

2. Solution
- Relative INS for UAV landing on Vessel
- Relative GNSS (Align Relative Positioning)
- Precise Heading & Pitching in one receiver
- High Vibration Application for tough environment
- Technology for Anti-jamming and Anti-spoofing
- PPP (Precise Point Positioning) Correction Service
- Post-Processing Software
- GAJT(Anti-Jamming) + RTK
- High Accuracy IMU
- SPAN solution (GNSS and INS combination)

42

2025
년

 항
법
시
스
템
학
회

 정
기
학
술
대
회

2025 IPNT Conference

Booth No.

10
11

OEM7500 / PIM222A SMART Antenna

SPAN-CPT7 GAJT-710 GAJT-410

PwrPak7
(Single/Dual antenna)



업체 및 전시품 소개서

회 사 명 ㈜피피솔

대 표 자 박관동

주    소 (08504) 서울 금천구 서부샛길 606, B-2311

전    화 02-6925-1516

팩    스 -

홈페이지 www.ppsol.com

E-mail ppsol@ppsol.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
"Precise Positioning Solution"
 
㈜피피솔은 다년간의 GNSS 정밀측위기술 개발 경험과 세계 최고 수준의 위성항법 오차모델링 기술력을 보유한 
기업으로, 높은 정확도의 위치정보 생성을 위한 소프트웨어 및 서비스 개발을 목표로 최선의 노력을 경주하고 있습니다. 

향후 10년 이내에 급격한 성장세를 보일 것으로 전망되는 위성항법 시장의 수요에 발맞춰 ㈜피피솔은 첨단 
위성항법기술 개발 및 기술지원 등 국내 기술발전에 기여하고자 합니다.

［전시품 소개］

▶  RTAP2U: 센티미터 정확도의 위치정보를 출력하는 소형, 경량, 저전력의 신개념 이중주파수 Multi-GNSS 
수신기입니다.

▶ RTAP3MS:   초소형 GNSS 수신기로서 1cm 이내의 초고정밀 위치정보를 출력하는 신개념 삼중주파수 수신기입니다.
 
▶  A1: 기준국과 로버로 활용 가능한 GNSS 수신기+안테나로서 1cm 이내 초고정밀 위치정보를 출력하는 삼중주파수 
장비입니다.

 
▶  RTK2U: 드론 탑재가 용이하도록 제작된 초소형 고정밀 GNSS 수신기로서 모바일 앱으로 간편하게 동작할 수 
있습니다.

 
▶ RTK2UF: 기존 RTK2U보다 더욱 얇아진 Ultra-Flat  GNSS 수신기로서 소형 이동체 탑재에 용이합니다.
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업체 및 전시품 소개서

회 사 명 (주)쎄트렉아이

대 표 자 김이을

주    소 (34051) 대전광역시 유성구 엑스포로 441

전    화 042-365-7500

팩    스 042-365-7549

홈페이지 https://www.satreci.com

E-mail info@satreci.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
쎄트렉아이는 우리나라 최초의 인공위성인 우리별 1호를 개발한 핵심 인력이 1999년 설립한 국내 유일의 지구 관측 
위성 체계 개발 및 수출 기업입니다.
중소형 지구 관측 위성 분야에서 글로벌 경쟁력을 보유하고 있으며, 초고해상도 중형위성에서 고해상도 소형위성까지 
임무에 최적화된 제품을 공급하고 있습니다. 
더불어, 자회사 SIIS, SIA 와 함께 위성영상 공급 서비스와 AI 기반 GEOINT 솔루션을 전 세계에 제공하며, 위성체계와 
영상분석을 아우르는 종합 솔루션을 구축해가고 있습니다. 
최근에는 25cm 해상도의 초고해상도 상업용 지구관측위성 SpaceEye-T를 성공적으로 발사하며, 글로벌 경쟁력을 
한층 더 강화했습니다. 

［전시품 소개］

[항법위성 1/2 사이즈 위성모형]
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회 사 명 한화에어로스페이스(주)

대 표 자 손재일

주    소 (51542) 경상남도 창원시 성산구 창원대로 1204(성주동)

전    화 02-729-2156

팩    스

홈페이지 www.hanwhaaerospace.com

E-mail hyung393292@hanwha.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
한화그룹은 1952년 국가와 사회에 기여한다는 창업 정신으로 설립되어 지난 70여년간 국가 발전에 일익을 담당하여 
성장해왔습니다. 이를 바탕으로 한화에어로스페이스는 국내 뿐 아니라 세계를 무대로 지상, 해양, 항공, 나아가 
우주까지 전방위 산업의 중추적인 역할을 하고 있으며 지속 가능한 성장을 실현하고 있습니다.

특히 정밀유도 무기의 체계설계부터 종합시험평가까지 전 과정의 핵심 역량을 보유하고 있으며, 지상플랫폼 관련 
독자적인 개발 역량과 오랜 기간 축적한 기술력을 바탕으로 지상전에서 공중전까지 모든 전장 환경에 대응하는 탄탄한 
무기체계 라인업을 구축했습니다. 유도무기 또는 지상무기체계 등 다양한 플랫폼에 탑재 가능한 항법장치를 비롯하여 
40년 이상 고폭화약과 추진체를 생산해 온 노하우를 토대로 자주국방에 공헌하는 방위산업 기술을 선도하고 있습니다.

당사는 30년 이상의 노하우를 보유한 항법장치 개발/제조 전문 업체로 2025년 IPNT Conference의 전시품으로 
항법시스템 및 관성측정기, 항재밍장치 등 제품을 전시하고자 합니다.

［전시품 소개］
1. 항법시스템 및 관성측정기

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 한화에어로스페이스(주)

대 표 자 손재일

주    소 (우편번호) 경상남도 창원시 성산구 창원대로 1204(성주동)

전    화 02-729-2156

팩    스

홈페이지 www.hanwhaaerospace.com

E-mail hyung393292@hanwha.com

회사 및 
전시품 소개

국산화 관성측정기
- 전술급 유도무기 등

다목적 고정밀 항법
시스템
- 105mm, K2 등

소형화 항재밍장치
- 무인플랫폼, 

드론 등

소형화 
항법시스템

 – 무인시스템 등

[회사 소개]
한화그룹은 1952년 국가와 사회에 기여한다는 창업 정신으로 설립되어 지난 
70여년간 국가 발전에 일익을 담당하여 성장해왔습니다.
이를 바탕으로 한화에어로스페이스는 국내 뿐 아니라 세계를 무대로 지상, 해
양, 항공, 나아가 우주까지 전방위 산업의 중추적인 역할을 하고 있으며 지속 
가능한 성장을 실현하고 있습니다.
특히 정밀유도 무기의 체계설계부터 종합시험평가까지 전 과정의 핵심 역량을 
보유하고 있으며, 지상플랫폼 관련 독자적인 개발 역량과 오랜 기간 축적한 기
술력을 바탕으로 지상전에서 공중전까지 모든 전장 환경에 대응하는 탄탄한 무
기체계 라인업을 구축했습니다. 유도무기 또는 지상무기체계 등 다양한 플랫폼
에 탑재 가능한 항법장치를 비롯하여 40년 이상 고폭화약과 추진체를 생산해 
온 노하우를 토대로 자주국방에 공헌하는 방위산업 기술을 선도하고 있습니다.
당사는 30년 이상의 노하우를 보유한 항법장치 개발/제조 전문 업체로 2024년 
IPNT Conference의 전시품으로 항법시스템 및 관성측정기, 항재밍장치 등 제
품을 전시하고자 합니다.
[전시품 소개]
1, 항법시스템 및 관성측정기

2. 항재밍장치2. 항재밍장치
             

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 한화에어로스페이스(주)

대 표 자 손재일

주    소 (우편번호) 경상남도 창원시 성산구 창원대로 1204(성주동)

전    화 02-729-2156

팩    스

홈페이지 www.hanwhaaerospace.com

E-mail hyung393292@hanwha.com

회사 및 
전시품 소개

국산화 관성측정기
- 전술급 유도무기 등

다목적 고정밀 항법
시스템
- 105mm, K2 등

소형화 항재밍장치
- 무인플랫폼, 

드론 등

소형화 
항법시스템

 – 무인시스템 등

[회사 소개]
한화그룹은 1952년 국가와 사회에 기여한다는 창업 정신으로 설립되어 지난 
70여년간 국가 발전에 일익을 담당하여 성장해왔습니다.
이를 바탕으로 한화에어로스페이스는 국내 뿐 아니라 세계를 무대로 지상, 해
양, 항공, 나아가 우주까지 전방위 산업의 중추적인 역할을 하고 있으며 지속 
가능한 성장을 실현하고 있습니다.
특히 정밀유도 무기의 체계설계부터 종합시험평가까지 전 과정의 핵심 역량을 
보유하고 있으며, 지상플랫폼 관련 독자적인 개발 역량과 오랜 기간 축적한 기
술력을 바탕으로 지상전에서 공중전까지 모든 전장 환경에 대응하는 탄탄한 무
기체계 라인업을 구축했습니다. 유도무기 또는 지상무기체계 등 다양한 플랫폼
에 탑재 가능한 항법장치를 비롯하여 40년 이상 고폭화약과 추진체를 생산해 
온 노하우를 토대로 자주국방에 공헌하는 방위산업 기술을 선도하고 있습니다.
당사는 30년 이상의 노하우를 보유한 항법장치 개발/제조 전문 업체로 2024년 
IPNT Conference의 전시품으로 항법시스템 및 관성측정기, 항재밍장치 등 제
품을 전시하고자 합니다.
[전시품 소개]
1, 항법시스템 및 관성측정기

2. 항재밍장치

업체 및 전시품 소개서
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국산화 관성측정기
- 전술급 유도무기 등

소형화 항재밍장치
- 무인플랫폼, 드론 등

소형화 항법시스템
 – 무인시스템 등

다목적 고정밀 항법시스템
- 105mm, K2 등
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회 사 명 와이즈시스템(주)

대 표 자 윤희홍

주    소 (05855) 서울시 송파구 송파대로 167, 테라타워 B-1114

전    화 070-7010-0440

팩    스 070-4325-2161

홈페이지 http://wisesystem.co.kr

E-mail sales@wisesystem.co.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
저희 와이즈시스템은 GNSS 연구 및 개발에 적합한 최고의 솔루션을 제공하고 있습니다. GNSS 시뮬레이터 분야에서 
독보적인 기술력을 갖고 있는 Spirent에서는 High End GNSS Simulattion 시스템을 바탕으로, None-ICD GNSS
신호개발에 사용되는 Flexible Simulator를 공급하고 있어, KPS 시스템 개발에 활용될 수 있습니다.

GNSS 수신기와 INS항법장치로는, 세계 최고의 정밀도와 직관적인 GUI를 갖고 있는 Septentrio와, SBG Systems 
제품을 취급하고 있습니다.

높은 품질과 다양한 라인을 보유한 GNSS 안테나 전문업체인 Antcom, Matterwaves, Tallysman, 증폭기와 분배기 
같은 GNSS 악세서리를 전문적으로 생산하는 GPS Source사의 제품등 다양한 라인업으로 여러분들의 든든한 동반자가 
될 것입니다.

［GNSS 테스트 솔루션］

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 와이즈시스템(주)

대 표 자 윤 희 홍

주    소 (05855) 서울시 송파구 송파대로 167, 테라타워 B-1114

전    화 070-7010-0440

팩    스 070-4325-2161

홈페이지 http://wisesystem.co.kr

E-mail sales@wisesystem.co.kr

회사 및 
전시품 소개

■ 회사소개
저희 와이즈시스템은 GNSS 연구 및 개발에 적합한 최고의 솔루션을 제공하고 있습니
다. GNSS 시뮬레이터 분야에서 독보적인 기술력을 갖고 있는 Spirent에서는 High 
End GNSS Simulattion 시스템을 바탕으로, None-ICD GNSS신호개발에 사용되는 
Flexible Simulator를 공급하고 있어, KPS 시스템 개발에 활용될 수 있습니다.

GNSS 수신기와 INS항법장치로는, 세계 최고의 정밀도와 직관적인 GUI를 갖고 있는 
Septentrio와, SBG Systems 제품을 취급하고 있습니다.

높은 품질과 다양한 라인을 보유한 GNSS 안테나 전문업체인 Antcom, Matterwaves, 
Tallysman, 증폭기와 분배기 같은 GNSS 악세서리를 전문적으로 생산하는 GPS 
Source사의 제품등 다양한 라인업으로 여러분들의 든든한 동반자가 될 것입니다.

■ GNSS 테스트 솔루션

■ GNSS/Inertial 항법장치
［GNSS/Inertial 항법장치］

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 와이즈시스템(주)

대 표 자 윤 희 홍

주    소 (05855) 서울시 송파구 송파대로 167, 테라타워 B-1114

전    화 070-7010-0440

팩    스 070-4325-2161

홈페이지 http://wisesystem.co.kr

E-mail sales@wisesystem.co.kr

회사 및 
전시품 소개

■ 회사소개
저희 와이즈시스템은 GNSS 연구 및 개발에 적합한 최고의 솔루션을 제공하고 있습니
다. GNSS 시뮬레이터 분야에서 독보적인 기술력을 갖고 있는 Spirent에서는 High 
End GNSS Simulattion 시스템을 바탕으로, None-ICD GNSS신호개발에 사용되는 
Flexible Simulator를 공급하고 있어, KPS 시스템 개발에 활용될 수 있습니다.

GNSS 수신기와 INS항법장치로는, 세계 최고의 정밀도와 직관적인 GUI를 갖고 있는 
Septentrio와, SBG Systems 제품을 취급하고 있습니다.

높은 품질과 다양한 라인을 보유한 GNSS 안테나 전문업체인 Antcom, Matterwaves, 
Tallysman, 증폭기와 분배기 같은 GNSS 악세서리를 전문적으로 생산하는 GPS 
Source사의 제품등 다양한 라인업으로 여러분들의 든든한 동반자가 될 것입니다.

■ GNSS 테스트 솔루션

■ GNSS/Inertial 항법장치

Booth No.
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2025 IPN
T Conference

2025년 항법시스템학회 정기학술대회

회 사 명 (주)파이버프로

대 표 자 고연완

주    소 (34113) 대전광역시 유성구 가정북로 26-55

전    화 042-360-0030

팩    스 042-360-0050

홈페이지 www.fiberpro.com

E-mail sales@fiberpro.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
(주)파이버프로는 광섬유 자이로스코프, IMU, INS, 항재밍GNSS 등 정밀 센서 기반의PNT(Positioning, Navigation, 
Timing) 솔루션을 제공하는 전문기업입니다. 항공우주, 국방, 산업 분야에 고정밀·고신뢰성 제품을 공급하며, 창립
30주년을 맞아 글로벌 기술 리더십을 강화하고 있습니다. 자체 기술 기반의 국산화 제품을 통해 경쟁력을 확보하고 
있으며, 통합 항법 기술 개발에도 박차를 가하고 있습니다.

［전시품 소개］
광섬유 자이로스코프, 관성측정장치(IMU), 항법장치(INS), 항재밍GNSS 등 정밀 센서 기반의PNT 솔루션을 제공합니다. 
다양한 운용환경에서 요구되는 고정밀 항법 성능과 신호 교란 대응 기술을 통해 항공우주 및 방산 분야에 최적화된 
제품을 제공합니다.

다양한 CRPA (2소자, 4소자, 8소자) 항재밍장치

항재밍 통합 항법장치

관성항법장치

Booth No.
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2025
년

 항
법
시
스
템
학
회

 정
기
학
술
대
회

2025 IPNT Conference

회 사 명 가치공간정보 주식회사 

대 표 자 서동용

주    소 (16426) 경기도 수원시 권선구 수성로 8 103호

전    화 031-292-2220

팩    스 050-8927-5952

홈페이지 www.valuespace.info

E-mail dyseo@valuespace.info

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
가치공간정보는 고정밀 GNSS 측위기술을 기반으로 GNSS 상시관측 인프라 솔루션, 항법 솔루션, 타이밍 솔루션, 드론 
및 3D 스캐닝 솔루션과 서비스를 제공하고 있습니다. 
2025년 현재 서울특별시 GNSS 네트워크 RTK 시스템 유지관리 용역, 국립해양측위정보원 GNSS 수신기 및 안테나 
납품, 고정밀 GNSS 데이터 처리 시스템 개발, DGNSS 통계관리 시스템을 납품하여 유지관리하고 있습니다.

［제품 소개］
• GNSS 상시관측소 및 변위 모니터링 솔루션 
  - GNSS 고정밀 후처리, RTK 및 광파측정기 기반 변위 모니터링 솔루션 
  - 설치현장 : 국립해양측위정보원, 청풍대교, Guam 부두 확장공사 현장
  - 소프트웨어 : 고정밀 좌표관리 시스템 (자체개발), Trimble 4D Control 소프트웨어
  - 하드웨어 구성

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 가치공간정보 주식회사 

대 표 자 서동용

주    소 (16426) 경기도 수원시 권선구 수성로 8 103호

전    화 031-292-2220

팩    스 050-8927-5952

홈페이지 www.valuespace.info

E-mail dyseo@valuespace.info

회사 및 
전시품 소개

GNSS 수신기 광파측정기 세트 

Trimble MPS566 수신기 세트 Applanix LV Series 

[회사 소개]
  가치공간정보는 고정밀 GNSS 측위기술을 기반으로 GNSS 상시관측 인프라 
솔루션, 항법 솔루션, 타이밍 솔루션, 드론 및 3D 스캐닝 솔루션과 서비스를 
제공하고 있습니다. 
  2025년 현재 서울특별시 GNSS 네트워크 RTK 시스템 유지관리 용역, 국립
해양측위정보원 GNSS 수신기 및 안테나 납품, 고정밀 GNSS 데이터 처리 시
스템 개발, DGNSS 통계관리 시스템을 납품하여 유지관리하고 있습니다.
[제품 소개]
 ∎ GNSS 상시관측소 및 변위 모니터링 솔루션 
  - GNSS 고정밀 후처리, RTK 및 광파측정기 기반 변위 모니터링 솔루션 
  - 설치현장 : 국립해양측위정보원, 청풍대교, Guam 부두 확장공사 현장
  - 소프트웨어 : 고정밀 좌표관리 시스템 (자체개발), Trimble 4D Control 
소프트웨어
  - 하드웨어 구성

 ∎ 항법용 솔루션 
  - 측위보정 서비스 : Trimble CenterPoint RTX (수평 2.5cm)
  - 소프트웨어 : Trimble Earthwork, Applanix POSPac MMS
  - 하드웨어 구성

GNSS 수신기

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 가치공간정보 주식회사 

대 표 자 서동용

주    소 (16426) 경기도 수원시 권선구 수성로 8 103호

전    화 031-292-2220

팩    스 050-8927-5952

홈페이지 www.valuespace.info

E-mail dyseo@valuespace.info

회사 및 
전시품 소개

GNSS 수신기 광파측정기 세트 

Trimble MPS566 수신기 세트 Applanix LV Series 

[회사 소개]
  가치공간정보는 고정밀 GNSS 측위기술을 기반으로 GNSS 상시관측 인프라 
솔루션, 항법 솔루션, 타이밍 솔루션, 드론 및 3D 스캐닝 솔루션과 서비스를 
제공하고 있습니다. 
  2025년 현재 서울특별시 GNSS 네트워크 RTK 시스템 유지관리 용역, 국립
해양측위정보원 GNSS 수신기 및 안테나 납품, 고정밀 GNSS 데이터 처리 시
스템 개발, DGNSS 통계관리 시스템을 납품하여 유지관리하고 있습니다.
[제품 소개]
 ∎ GNSS 상시관측소 및 변위 모니터링 솔루션 
  - GNSS 고정밀 후처리, RTK 및 광파측정기 기반 변위 모니터링 솔루션 
  - 설치현장 : 국립해양측위정보원, 청풍대교, Guam 부두 확장공사 현장
  - 소프트웨어 : 고정밀 좌표관리 시스템 (자체개발), Trimble 4D Control 
소프트웨어
  - 하드웨어 구성

 ∎ 항법용 솔루션 
  - 측위보정 서비스 : Trimble CenterPoint RTX (수평 2.5cm)
  - 소프트웨어 : Trimble Earthwork, Applanix POSPac MMS
  - 하드웨어 구성

광파측정기 세트 

• 항법용 솔루션 
  - 측위보정 서비스 : Trimble CenterPoint RTX (수평 2.5cm)
  - 소프트웨어 : Trimble Earthwork, Applanix POSPac MMS
  - 하드웨어 구성

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 가치공간정보 주식회사 

대 표 자 서동용

주    소 (16426) 경기도 수원시 권선구 수성로 8 103호

전    화 031-292-2220

팩    스 050-8927-5952

홈페이지 www.valuespace.info

E-mail dyseo@valuespace.info

회사 및 
전시품 소개

GNSS 수신기 광파측정기 세트 

Trimble MPS566 수신기 세트 Applanix LV Series 

[회사 소개]
  가치공간정보는 고정밀 GNSS 측위기술을 기반으로 GNSS 상시관측 인프라 
솔루션, 항법 솔루션, 타이밍 솔루션, 드론 및 3D 스캐닝 솔루션과 서비스를 
제공하고 있습니다. 
  2025년 현재 서울특별시 GNSS 네트워크 RTK 시스템 유지관리 용역, 국립
해양측위정보원 GNSS 수신기 및 안테나 납품, 고정밀 GNSS 데이터 처리 시
스템 개발, DGNSS 통계관리 시스템을 납품하여 유지관리하고 있습니다.
[제품 소개]
 ∎ GNSS 상시관측소 및 변위 모니터링 솔루션 
  - GNSS 고정밀 후처리, RTK 및 광파측정기 기반 변위 모니터링 솔루션 
  - 설치현장 : 국립해양측위정보원, 청풍대교, Guam 부두 확장공사 현장
  - 소프트웨어 : 고정밀 좌표관리 시스템 (자체개발), Trimble 4D Control 
소프트웨어
  - 하드웨어 구성

 ∎ 항법용 솔루션 
  - 측위보정 서비스 : Trimble CenterPoint RTX (수평 2.5cm)
  - 소프트웨어 : Trimble Earthwork, Applanix POSPac MMS
  - 하드웨어 구성

Trimble MPS566 수신기 세트

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 가치공간정보 주식회사 

대 표 자 서동용

주    소 (16426) 경기도 수원시 권선구 수성로 8 103호

전    화 031-292-2220

팩    스 050-8927-5952

홈페이지 www.valuespace.info

E-mail dyseo@valuespace.info

회사 및 
전시품 소개

GNSS 수신기 광파측정기 세트 

Trimble MPS566 수신기 세트 Applanix LV Series 

[회사 소개]
  가치공간정보는 고정밀 GNSS 측위기술을 기반으로 GNSS 상시관측 인프라 
솔루션, 항법 솔루션, 타이밍 솔루션, 드론 및 3D 스캐닝 솔루션과 서비스를 
제공하고 있습니다. 
  2025년 현재 서울특별시 GNSS 네트워크 RTK 시스템 유지관리 용역, 국립
해양측위정보원 GNSS 수신기 및 안테나 납품, 고정밀 GNSS 데이터 처리 시
스템 개발, DGNSS 통계관리 시스템을 납품하여 유지관리하고 있습니다.
[제품 소개]
 ∎ GNSS 상시관측소 및 변위 모니터링 솔루션 
  - GNSS 고정밀 후처리, RTK 및 광파측정기 기반 변위 모니터링 솔루션 
  - 설치현장 : 국립해양측위정보원, 청풍대교, Guam 부두 확장공사 현장
  - 소프트웨어 : 고정밀 좌표관리 시스템 (자체개발), Trimble 4D Control 
소프트웨어
  - 하드웨어 구성

 ∎ 항법용 솔루션 
  - 측위보정 서비스 : Trimble CenterPoint RTX (수평 2.5cm)
  - 소프트웨어 : Trimble Earthwork, Applanix POSPac MMS
  - 하드웨어 구성

Applanix LV Series 

Booth No.
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2025 IPN
T Conference

2025년 항법시스템학회 정기학술대회

회 사 명 주식회사 삼영피엔티

대 표 자 김영균

주    소 (14303) 경기도 광명시 범안로 996번길 6, 광명티아모IT타워 1212호

전    화 02-6081-0088

팩    스 02-6003-0089

홈페이지 http://www.samyoungpnt.com

E-mail ygkim@samyoungpnt.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
(주)삼영피엔티는 센티미터급 GNSS 기술을 활용하여 고객의 생산성을 극대화하고 수익성을 향상시키는 고정밀 GNSS 
Receivers, INS/IMU, AHRS 제품 및 통신 장비를 공급/관리/기술지원 하는 GNSS 선도 기업입니다.

［제품 소개］
• 삼영피엔티 공급/관리/기술지원 주요 GNSS 제품

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 주식회사 삼영피엔티

대 표 자 김 영 균

주    소 경기도 광명시 범안로 996번길 6, 광명티아모IT타워 1212호

전    화 02-6081-0088

팩    스 02-6003-0089

홈페이지 http://www.samyoungpnt.com

E-mail ygkim@samyoungpnt.com

회사 및 
전시품 소개

GNSS 제품 제조사 공식인증 응용(적용)분야
Trimble 

OEM GNSS 
Korea 

Sole 대리점
항공.우주/육상/해양

[GNSS System]

Hemisphere Inc. Korea 
Sole 대리점

해양.선박/건설/농업 
특화 [Vector]

Aeron Systems. Korea
Exclusive지사

항공/국방 특화
[INS/IMU.AHRS]

Applanix 
Corporation

Korea
정식 대리점

초정밀 reference
[GNSS System]

(주)삼영피엔티는 센티미터급 GNSS 기술을 활용하여 고객의 생산성을 
극대화하고 수익성을 향상시키는 고정밀 GNSS Receivers, INS/IMU, AHRS 
제품 및 통신 장비를 공급/관리/기술지원 하는 GNSS 선도 기업입니다.

■. 삼영피엔티 공급/관리/기술지원 주요 GNSS 제품

• Trimble GNSS Receivers & Integrated Inertial Navigation System 

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 주식회사 삼영피엔티

대 표 자 김 영 균

주    소 경기도 광명시 범안로 996번길 6, 광명티아모IT타워 1212호

전    화 02-6081-0088

팩    스 02-6003-0089

홈페이지 http://www.samyoungpnt.com

E-mail ygkim@samyoungpnt.com

회사 및 
전시품 소개

GNSS 제품 제조사 공식인증 응용(적용)분야
Trimble 

OEM GNSS 
Korea 

Sole 대리점
항공.우주/육상/해양

[GNSS System]

Hemisphere Inc. Korea 
Sole 대리점

해양.선박/건설/농업 
특화 [Vector]

Aeron Systems. Korea
Exclusive지사

항공/국방 특화
[INS/IMU.AHRS]

Applanix 
Corporation

Korea
정식 대리점

초정밀 reference
[GNSS System]

(주)삼영피엔티는 센티미터급 GNSS 기술을 활용하여 고객의 생산성을 
극대화하고 수익성을 향상시키는 고정밀 GNSS Receivers, INS/IMU, AHRS 
제품 및 통신 장비를 공급/관리/기술지원 하는 GNSS 선도 기업입니다.

■. 삼영피엔티 공급/관리/기술지원 주요 GNSS 제품

■.Trimble GNSS Receivers & Integrated Inertial Navigation System 

• Hemisphere 선박/건설/기계제어/농업/방산/로봇/초정밀 Vector System

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 주식회사 삼영피엔티

대 표 자 김 영 균

주    소 경기도 광명시 범안로 996번길 6, 광명티아모IT타워 1212호

전    화 02-6081-0088

팩    스 02-6003-0089

홈페이지 http://www.samyoungpnt.com

E-mail ygkim@samyoungpnt.com

회사 및 
전시품 소개

GNSS 제품 제조사 공식인증 응용(적용)분야
Trimble 

OEM GNSS 
Korea 

Sole 대리점
항공.우주/육상/해양

[GNSS System]

Hemisphere Inc. Korea 
Sole 대리점

해양.선박/건설/농업 
특화 [Vector]

Aeron Systems. Korea
Exclusive지사

항공/국방 특화
[INS/IMU.AHRS]

Applanix 
Corporation

Korea
정식 대리점

초정밀 reference
[GNSS System]

(주)삼영피엔티는 센티미터급 GNSS 기술을 활용하여 고객의 생산성을 
극대화하고 수익성을 향상시키는 고정밀 GNSS Receivers, INS/IMU, AHRS 
제품 및 통신 장비를 공급/관리/기술지원 하는 GNSS 선도 기업입니다.

■. 삼영피엔티 공급/관리/기술지원 주요 GNSS 제품

Booth No.
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회 사 명 단암시스템즈 주식회사

대 표 자 이성엽

주    소 (13930) 경기도 안양시 동안구 동편로 79-26(관양동)

전    화 031-538-6000

팩    스 031-425-4308

홈페이지 www.danam.co.kr

E-mail danam@danam.co.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
단암시스템즈는 1985년 설립 이래 방위산업 통신 분야에 매진하여 왔으며, 지대공 유도탄용 원격측정장치(TLM) 
국산화를 시작으로 2000년대에는 항공우주산업 및 항법사업 분야에 진출 하였습니다. 디지털시대 리더로 성장하기 
위해 방위산업 통신 분야의 기술을 바탕으로 원격측정장치, 데이터링크장치, 항재밍장치 등 첨단 기술 개발을 통해 
다양한 유도무기, 우주발사체, 유/무인항공기 등 핵심적인 전략사업의 큰 축을 담당하고 있습니다. 

［전시품 소개］

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 단암시스템즈 주식회사
대 표 자 이성엽
주    소 (13930) 경기도 안양시 동안구 동편로 79-26(관양동)
전    화 031-538-6000
팩    스 031-425-4308
홈페이지 www.danam.co.kr
E-mail danam@danam.co.kr

회사 및 
전시품 소개

  

4소자 항재밍장치 4소자 배열안테나 5소자 항재밍장치(일체형)

7소자 항재밍장치 위성항법장치
표준형 원격측정장치

SCDAU

큐브위성용 위성항법모듈 항법칩
재활용 우주발사체용 

전파고도계

[회사 소개]
단암시스템즈는 1985년 설립 이래 방위산업 통신 분야에 매진하여 왔으며, 
지대공 유도탄용 원격측정장치(TLM) 국산화를 시작으로 2000년대에는 
항공우주산업 및 항법사업 분야에 진출 하였습니다. 
디지털시대 리더로 성장하기 위해 방위산업 통신 분야의 기술을 바탕으로 
원격측정장치, 데이터링크장치, 항재밍장치 등 첨단 기술 개발을 통해 다양한 유도무기, 
우주발사체, 유/무인항공기 등 핵심적인 전략사업의 큰 축을 담당하고 있습니다.  
[전시품 소개]

※ 참고사항 : 전시 참여 업체만 작성하여 주시기 바랍니다.

4소자 항재밍장치

큐브위성용 위성항법모듈

7소자 항재밍장치

4소자 배열안테나

RF / 항재밍 / 항법 칩

위성항법장치

5소자 항재밍장치(일체형)

적측형 데이터수집장치
SCDAU

재활용 우주발사체용 
전파고도계

Booth No.
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회 사 명 한국전자통신연구원

대 표 자 방승찬

주    소 (34129) 대전광역시 유성구 가정로 218

전    화 042-860-6114

팩    스 042-860-6949

홈페이지 www.etri.re.kr

E-mail uhchoi@etri.re.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
설립일자 : 1976.12.30.

설립목적 :  한국전자통신연구원은 국가의 신가치 창출, 산업경쟁력 강화, 신시장 개척 등의 국가의 국력신장에 
이바지하기 위하여 설립되었으며, 이를 위하여, 정보통신을 포함한 광범위한 디지털 혁신기술을 
연구개발한다.

비전 및 목표 : 

     

［제품 소개］

51
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2025년 항법시스템학회 정기학술대회

Booth No.
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회 사 명 주식회사 나브인랩스

대 표 자 조성윤

주    소 (38541) 경산시 대학로 316 영남대학교 벤처창업관 204호

전    화 010-9760-7248

팩    스 0504-319-7248

홈페이지 www.navin-labs.com

E-mail navin-labs@navin-labs.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
 -   나브인랩스 (Nav 人 Labs)는 인간을 위한 항법기술을 연구하는 기업으로 관성항법 기술을 기반으로 다양한 복합항법 
솔루션과 UWB 기반 측위 기술을 개발하고 실 환경에 적용하기 위한 목표로 2023년 6월에 설립되었다.

-   인프라가 없는 환경에서도 보행자의 위치를 정확하게 추정하여 제공하는 PINS와 Positioning / Tracking / 
Communication 모드를 모두 설정하고 사용할 수 있는 UWB 모듈을 개발하여 상용화를 앞두고 있다.

-   발사체, 무인항공기, 자율주행차, 선박용 AIS를 위한 INS 기반 복항항법시스템 및 기술을 개발하여 성능검증한 
솔루션을 확보하고 있으며, 긴급구조 등을 목적으로 LTE/WiFi 등을 사용한 무선측위 솔루션을 확보하고 있다.

［전시품 소개］
- NWM-PTC (NavIn uWb Module – Positioning, Tracking, and Communication)

+ App

- PINS (Pedestrian Inertial Navigation System)

+ App + Server

52
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2025년 항법시스템학회 정기학술대회

회 사 명 한민인터내셔널(주)

대 표 자 한상국

주    소 (16006) 경기도 의왕시 이미로 40, 인덕원IT밸리 C동 807호

전    화 031-8084-3000

팩    스 031-8084-3003

홈페이지 www.hanmin-intl.com

E-mail song@hanmin-intl.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
한민인터내셔널㈜은 방위 산업 분야에 특화하여 해외 우수 기업을 발굴하고, 국내에 자재 공급 및 기술 솔루션을 
제공함으로써 고객을 위한 가치 창조를 목표하는 기업입니다.
'옳은 일을 처음부터 올바르게 추진해야 한다.'는 기본 정신에 입각하여, 당사의 모든 임직원은 귀사에 최고 품질의 
제품과 서비스를 제공하기 위해 최선을 다하겠습니다.

[전시품 소개]
Shock Tech Inc.의 마운트(Mount) 제품은 항공 우주, 해군, 지상무기와 같이 다양한 산업에 적용되는 고품질의 충격, 
진동 완화 솔루션을 제공합니다.
LP(Low Profile) Mount(그림 1)는 항공 분야에 적용되는 경량 구조 설계의 고주파 마운트 제품입니다.
Bushing Mount(그림 2)는 항공 장비 및 IMU 등 다양한 분야에 적용됩니다. RB Series는 중저주파수 범위의 마운트 
어셈블리입니다.

Ring Mount(그림 3)는 항공 분야, IMU 등에 적용되며, 고객별 요구에 따른 맞춤형 솔루션이 제공됩니다.

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 한민인터내셔널(주)

대 표 자 한상국

주    소 (16006) 경기도 의왕시 이미로 40, 인덕원IT밸리 C동 807호

전    화 031-8084-3000

팩    스 031-8084-3003

홈페이지 www.hanmin-intl.com

E-mail song@hanmin-intl.com

회사 및 
전시품 소개

그림 4 Battlefield EL Series

[회사 소개]
한민인터내셔널㈜은 방위 산업 분야에 특화하여 해외 우수 기업을 발굴하고, 
국내에 자재 공급 및 기술 솔루션을 제공함으로써 고객을 위한 가치 창조를 목
표하는 기업입니다.
'옳은 일을 처음부터 올바르게 추진해야 한다.'는 기본 정신에 입각하여, 당사
의 모든 임직원은 귀사에 최고 품질의 제품과 서비스를 제공하기 위해 최선을 
다하겠습니다.
[전시품 소개]
Shock Tech Inc.의 마운트(Mount) 제품은 항공 우주, 해군, 지상무기와 같이 
다양한 산업에 적용되는 고품질의 충격, 진동 완화 솔루션을 제공합니다.
LP(Low Profile) Mount(그림 1)는 항공 분야에 적용되는 경량 구조 설계의 고
주파 마운트 제품입니다.
Bushing Mount(그림 2)는 항공 장비 및 IMU 등 다양한 분야에 적용됩니다. 
RB Series는 중저주파수 범위의 마운트 어셈블리입니다.
Ring Mount(그림 3)는 항공 분야, IMU 등에 적용되며, 고객별 요구에 따른 
맞춤형 솔루션이 제공됩니다.

그림 1 STI LP Mount 그림 2 STI Bushing Mount 그림 3 STI Ring Mount 

Battlefield International Inc.는 UAV용 퀵 커플러 기술을 선도하는 기업입니
다.
EnduroLink™(그림 4)는 세계 표준 UAV 퀵커플러이며, 소형에서 중형까지 모
든 UAV 플랫폼에 적용됩니다. 100만 시간 이상 성공적 비행을 통해 극한 환
경에서도 탁월한 성능을 자랑하며, 고객 맞춤형 통합 설계가 가능합니다.

그림1.  STI LP Mount 그림2.  STI Bushing Mount 그림3.  STI LP Mount

Battlefield International Inc.는 UAV용 퀵 커플러 기술을 선도하는 기업입니다.
EnduroLink™(그림 4)는 세계 표준 UAV 퀵커플러이며, 소형에서 중형까지 모든 UAV 플랫폼에 적용됩니다. 100만 시간 
이상 성공적 비행을 통해 극한 환경에서도 탁월한 성능을 자랑하며, 고객 맞춤형 통합 설계가 가능합니다.

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 한민인터내셔널(주)

대 표 자 한상국

주    소 (16006) 경기도 의왕시 이미로 40, 인덕원IT밸리 C동 807호

전    화 031-8084-3000

팩    스 031-8084-3003

홈페이지 www.hanmin-intl.com

E-mail song@hanmin-intl.com

회사 및 
전시품 소개

그림 4 Battlefield EL Series

[회사 소개]
한민인터내셔널㈜은 방위 산업 분야에 특화하여 해외 우수 기업을 발굴하고, 
국내에 자재 공급 및 기술 솔루션을 제공함으로써 고객을 위한 가치 창조를 목
표하는 기업입니다.
'옳은 일을 처음부터 올바르게 추진해야 한다.'는 기본 정신에 입각하여, 당사
의 모든 임직원은 귀사에 최고 품질의 제품과 서비스를 제공하기 위해 최선을 
다하겠습니다.
[전시품 소개]
Shock Tech Inc.의 마운트(Mount) 제품은 항공 우주, 해군, 지상무기와 같이 
다양한 산업에 적용되는 고품질의 충격, 진동 완화 솔루션을 제공합니다.
LP(Low Profile) Mount(그림 1)는 항공 분야에 적용되는 경량 구조 설계의 고
주파 마운트 제품입니다.
Bushing Mount(그림 2)는 항공 장비 및 IMU 등 다양한 분야에 적용됩니다. 
RB Series는 중저주파수 범위의 마운트 어셈블리입니다.
Ring Mount(그림 3)는 항공 분야, IMU 등에 적용되며, 고객별 요구에 따른 
맞춤형 솔루션이 제공됩니다.

그림 1 STI LP Mount 그림 2 STI Bushing Mount 그림 3 STI Ring Mount 

Battlefield International Inc.는 UAV용 퀵 커플러 기술을 선도하는 기업입니
다.
EnduroLink™(그림 4)는 세계 표준 UAV 퀵커플러이며, 소형에서 중형까지 모
든 UAV 플랫폼에 적용됩니다. 100만 시간 이상 성공적 비행을 통해 극한 환
경에서도 탁월한 성능을 자랑하며, 고객 맞춤형 통합 설계가 가능합니다.

그림4.  Battlefield EL Series
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회 사 명 마치 일렉트로닉스 아이엔씨

대 표 자 조광래

주    소 부산시 해운대구 센텀중앙로 48 에이스하이테크21 1304호

전    화 051-744-7461

팩    스 051-744-8150

홈페이지 www.marchelectronics.com

E-mail chris.kim@marchelectronics.com

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
당사는 미국 뉴욕에 본사를 두고 있으며, 1972년 창립하여 세계3대방위산업체인 록키드마틴, 보잉, BAE시스템 뿐만 
아니라 레이테온 테크놀로지, 파커하니핀 등에 연결기, 케이블자재, 릴레이등을 지속적으로 공급하고 있습니다.

당사제품이 국내에 적용시작한지는 25년 이상 경과되었으며, 한화에어로스페이스/한화시스템/LIG 넥스원 및 1차 
협력업체로 지속적으로 납품되고 있습니다.

［전시품 소개］
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■ D38999 Series IV 커넥터 ■ M83513 Micro-D 커넥터 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

  

■ M32139 Nano-D 커넥터 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

  

■ Lanyard Connectors 배꼽분리연결기 

 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

■ M24308 D-Subs커넥터

 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

■ M55302/M28748 PCB용 각형 커넥터

■   Push-Pull type Micro/Nano connectors
     개인무장체계용 커넥터

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

  

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

  

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 

  



회 사 명 ㈜아센코리아

대 표 자 황국연

주    소 (08591) 서울특별시 금천구 가산디지털1로 2, 9층 905호(가산동, 우림라이온스밸리2차)

전    화 1544-3818

팩    스 02-6499-2940

홈페이지 www.ascenkorea.com

E-mail sales@ascen.co.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
20여 년간 쌓아온 현장 경험과 기술 노하우로, 다양한 산업 현장에서 입증된 GNSS 솔루션을 제공합니다. 글로벌 엔진사 
및 전문 파트너들과의 긴밀한 협업을 통해 안정적인 개발을 하고, 고객에게 최적화된 맞춤형 설계를 지원합니다. 
하드웨어 중심이 아닌, 고객의 상황과 요구를 반영한 FW/HW/SW 통합 설계 역량으로 차별화된 가치를 만들어왔습니다.
아울러, 현장에서 즉각 대응 가능한 빠른 피드백과 전문 FAE 지원으로 고객과 함께 성장하며, 보다 합리적인 가격으로도 
세계적 수준의 품질을 경험할 수 있는 솔루션을 제안합니다.
우리는 단순한 기술 공급자가 아닌, 고객과 함께 고민하고 해답을 찾아가는 파트너입니다.

［전시품 소개］
• AK100, AKN-940-LTE, AKT980R-LTE, AK1000
  - 1cm 미만의 좌표 정밀도를 기반으로 위치 정보를 제공하는 고정밀 GNSS 수신기입니다.

• AK770M
  -  고성능 휴대용 GNSS 수신기로, 최대 35시간 구동과 블루투스·USB 연동을 지원하며 관심위치 저장과 이동 정보 
기록 기능을 제공하는 차량 관리에 최적화된 제품입니다.

• CRPA 항재밍 안테나
  -  디지털 빔포밍 기술을 기반으로 강력한 재밍 신호를 차단하고, 유효한 신호만을 선택적으로 수신합니다. 재밍 
환경에서도 안정적인 GPS 수신을 보장하며, 열악한 환경에서도 더 많은 위성을 확보할 수 있습니다.

• AKTA
  -  간편한 조작과 블루투스 연동을 지원하는 휴대용 GNSS 단말기로, 이동국·기준국·정적 모드에서 안정적인 위치 
정확도를 제공합니다.

• 군용 수신기
  - 현 운용중인 잠수함, 수상함에 고정밀 항법 시스템을 제공합니다.

• 표준단말
  -  표준 단말은 저비용 하드웨어와 초정밀 소프트웨어를 결합해 안정적인 GNSS 성능을 제공하며, RTX 기반 정밀 보정 
서비스와 다양한 이동체 적용성을 통해 고객 맞춤형 솔루션을 실현합니다.
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업체 및 전시품 소개서

회 사 명 주식회사 이제이텍

대 표 자 남순성

주    소 (13625) 경기도 성남시 분당구 미금로33번길 10(석정빌딩)

전    화 031-711-4880

팩    스 031-711-6311

홈페이지 www.ejtech.net

E-mail sykim@ejtech.net

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
첨단기술을 통한 보다 안전한 미래를 추구하는 ㈜이제이텍은 1994년 설립된 토목 분야 계측 중심 회사로써 국내 최고 
기술력을 바탕으로 국내외의 댐, 교량, 빌딩, 터널, 항만 등의 구조물 및 사면, 비탈면 연약지반 등의 모니터링을 위한 
계측시스템 공급 및 분석 서비스를 제공하고 있습니다. 또한 첨단 모니터링 기술 확보를 위해 모니터링 SW 및 플랫폼, 
광섬유 센서, GNSS 변위 모니터링 시스템 등 다양한 개발을 수행하고 있습니다. 2025년 현재 총 138명의 기술자와 50
개 이상의 특허기술 및 12개의 SW 저작권을 보유하고 있습니다. 자체 개발한 HP750-RTK의 경우 한국수자원공사의 
지원 및 협업을 통해 국산화 개발하였으며 고성능 Receiver, Antenna의 고정밀 일체형 제품입니다. 현재 전국 1,000
대 이상 설치 및 운영되고 있으며 이 외에도 전국 비탈면, 사면, 교량, 가시설물 등에 자체 개발한 AK1000제품 약 800
여대를 설치 및 운영하고 있어 전국 총 2,000대의 고정밀 GNSS 단말기를 설치, 공급, 운영중에 있습니다.

［전시품 소개］

붙임# 3
(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 주식회사 이제이텍
대 표 자 남순성
주    소 (13625 ) 경 기 도  성 남 시  분 당 구  미 금 로 33번 길  10(석 정 빌 딩 )
전    화 031-711-4880
팩    스 031-711-6311
홈페이지 www.ejtech.net
E-mail sykim@ejtech.net

회사 및 
전시품 소개

[회사 소개]
첨단기술을 통한 보다 안전한 미래를 추구하는 ㈜이제이텍은 1994년 설립된 토
목 분야 계측 중심 회사로써 국내 최고 기술력을 바탕으로 국내외의 댐, 교량, 
빌딩, 터널, 항만 등의 구조물 및 사면, 비탈면 연약지반 등의 모니터링을 위한 
계측시스템 공급 및 분석 서비스를 제공하고 있습니다. 또한 첨단 모니터링 기
술 확보를 위해 모니터링 SW 및 플랫폼, 광섬유 센서, GNSS 변위 모니터링 
시스템 등 다양한 개발을 수행하고 있습니다. 2025년 현재 총 138명의 기술자
와 50개 이상의 특허기술 및 12개의 SW 저작권을 보유하고 있습니다. 자체 개
발한 HP750-RTK의 경우 한국수자원공사의 지원 및 협업을 통해 국산화 개발
하였으며 고성능 Receiver, Antenna의 고정밀 일체형 제품입니다. 현재 전국 
1,000대 이상 설치 및 운영되고 있으며 이 외에도 전국 비탈면, 사면, 교량, 가
시설물 등에 자체 개발한 AK1000제품 약 800여대를 설치 및 운영하고 있어 전
국 총 2,000대의 고정밀 GNSS 단말기를 설치, 공급, 운영중에 있습니다.
[전시품 소개]

HP750-RTK AK1000/AK1000B GeoMaster

  ⃝ HP750-RTK
  - 댐, 연약지반 및 방조제(조력발전소) 현장에 적용되어 침하량 분석을 보함

한 변위계측을 실시하고 있는 실시간 모니터링이 가능한 GNSS 수신기  
(안테나 일체형)입니다.

  ⃝ AK1000/AK1000B
  - 국내 비탈면 및 사면, 교량 현장에 적용되어 실시간 변위를 측정하는    

고정밀 실시간 RTK GNSS 수신기(안테나 분리형)입니다.
  ⃝ 변위 모니터링 시스템
  - 실시간 데이터 수집, 변환, 통계처리, 데이터 후처리(필터링), 데이터 시각

화 등이 가능한 변위 모니터링 시스템입니다. 
  ⃝ 디지털 트윈 기반 실시간 통합 모니터링 솔루션 [GeoMaster]
  - 연약지반의 지층모델 등 디지털 트윈 모델에 실시간 계측 데이터 모니터링 

시스템을 융합한 웹기반 플랫폼입니다.  

• HP750-RTK
  -  댐, 연약지반 및 방조제(조력발전소) 현장에 적용되어 침하량 분석을 포함한 변위계측을 실시하고 있는 실시간 
모니터링이 가능한 GNSS 수신기  (안테나 일체형)입니다.

• AK1000/AK1000B
  -  국내 비탈면 및 사면, 교량 현장에 적용되어 실시간 변위를 측정하는    고정밀 실시간 RTK GNSS 수신기(안테나 
분리형)입니다.

• 변위 모니터링 시스템
  - 실시간 데이터 수집, 변환, 통계처리, 데이터 후처리(필터링), 데이터 시각화 등이 가능한 변위 모니터링 시스템입니다. 

• 디지털 트윈 기반 실시간 통합 모니터링 솔루션 [GeoMaster]
  - 연약지반의 지층모델 등 디지털 트윈 모델에 실시간 계측 데이터 모니터링 시스템을 융합한 웹기반 플랫폼입니다.  
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회 사 명 ㈜문화반송

대 표 자 안형준

주    소 (03925) 서울시 마포구 성암로 267

전    화 02-789-1659

팩    스 02-789-3905

홈페이지 rtk.mbc.co.kr

E-mail mbcrtk@mbc.co.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
MBCRTK는 세계 최초의 방송·통신 융합형 정밀 측위 서비스로 전국 커버리지의 GNSS 기준국 인프라와 방송 및 통신 
네트워크를 통해 전국 어디서든 사용자에게 cm 수준의 위치 정보 서비스를 제공합니다.
 MBCRTK는 사용자에게 필요한 RTK 보정정보를 실시간으로 제공하며, 자율주행, 드론, 해양, 건설 등 다양한 분야에 
정밀한 위치를 제공합니다.
 국내는 물론 미국 최대 지상파 방송사와 협력하여 미국 상용서비스를 개시하였으며, 방송망을 활용하여 기존 RTK 
서비스의 통신료 부담을 최대 99%까지 절감할 수 있는 혁신적인 서비스입니다.

［전시품 소개］
SMC-3000 Robotics는 L1, L2, L5의 3중 주파수 대역 위성을 수신하여 보다 높은 RTK Fix 가용성과 안정성을 보장하며, 
최대 50Hz의 높은 출력을 제공합니다.
 특히 우수한 관성항법(INS) 기능을 기본 장착하여 터널과 같은 GNSS 음영지역에서도 안정적인 항법을 보장합니다.
 따라서 수 많은 GNSS 음영지역과 도심 빌딩 숲에서 작업하는 야외 로봇 등의 Ground Vehicle에 최적화된 솔루션입니다.

-제품의 특장점
- 다양한 플랫폼에서도 원활한 지원
- GNSS 음영지역에서의 강력한 DR 기능
- 초소형, 초경량 RTK, LTE 통합 제품
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회 사 명 ㈜씨너렉스

대 표 자 박재덕

주    소 (34047) 대전광역시 유성구 유성대로 1689번길 70, 510호

전    화 02-2088-1182

팩    스 070-7580-3638

홈페이지 https://www.synerex.kr/

E-mail jdpark@synerex.kr

회사 및 
전시품 소개

［회사 소개］
㈜씨너렉스는 2016년 설립된 정밀 위성항법 전문기업으로, 센티미터급 초정밀 GNSS RTK 기술을 보유하고 있습니다.
드론, 자율주행, 로봇, 정밀농업 등 다양한 분야에 고정밀 위치 측위 솔루션을 공급하고 있습니다. 특히 다중센서 
융합 항법과 GPS 음영지역 대응 기술을 자체 개발하여 글로벌 수준의 경쟁력을 확보했습니다.씨너렉스는 미래 자율 
모빌리티 산업을 선도하는 기술 기업으로 성장하고 있습니다.

［전시품 소개］

SynRTK 초소형, 초경량 GNSS RTK 휴대용 블루투스 키트 

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 ㈜씨너렉스

대 표 자 박 재 덕

주    소 (34047) 대전광역시 유성구 유성대로 1689번길 70, 510호

전    화 02-2088-1182

팩    스 070-7580-3638

홈페이지 https://www.synerex.kr/

E-mail jdpark@synerex.kr

회사 및 
전시품 소개

SynRTK 초소형, 초경량 GNSS RTK 휴대용 블루투스 키트 

SYN-3000 Series 듀얼·트리플 밴드 GNSS RTK 수신기로 고성능 GNSS 
RTK 수신기

[회사 소개]
㈜씨너렉스는 2016년 설립된 정밀 위성항법 전문기업으로, 센티미터급 초정밀 
GNSS RTK 기술을 보유하고 있습니다.
드론, 자율주행, 로봇, 정밀농업 등 다양한 분야에 고정밀 위치 측위 솔루션을 
공급하고 있습니다. 특히 다중센서 융합 항법과 GPS 음영지역 대응 기술을 자
체 개발하여 글로벌 수준의 경쟁력을 확보했습니다.
씨너렉스는 미래 자율 모빌리티 산업을 선도하는 기술 기업으로 성장하고 있습
니다.

[전시품 소개]

붙임# 3

※ 참고사항 : 후원, 전시 및 광고, 전시를 신청하신 업체만 작성하여 주시기 바랍니다.
  제품 사진이 포함되는 경우에는 인쇄에 적합한 해상도의 그림 파일로 해 주시고 

SYN-3000 Series 듀얼·트리플 밴드 GNSS RTK 수신기로 고성능 GNSS RTK 수신기

(사)항법시스템학회장 귀하

업체 및 전시품 소개서
회 사 명 ㈜씨너렉스

대 표 자 박 재 덕

주    소 (34047) 대전광역시 유성구 유성대로 1689번길 70, 510호

전    화 02-2088-1182

팩    스 070-7580-3638

홈페이지 https://www.synerex.kr/

E-mail jdpark@synerex.kr

회사 및 
전시품 소개

SynRTK 초소형, 초경량 GNSS RTK 휴대용 블루투스 키트 

SYN-3000 Series 듀얼·트리플 밴드 GNSS RTK 수신기로 고성능 GNSS 
RTK 수신기

[회사 소개]
㈜씨너렉스는 2016년 설립된 정밀 위성항법 전문기업으로, 센티미터급 초정밀 
GNSS RTK 기술을 보유하고 있습니다.
드론, 자율주행, 로봇, 정밀농업 등 다양한 분야에 고정밀 위치 측위 솔루션을 
공급하고 있습니다. 특히 다중센서 융합 항법과 GPS 음영지역 대응 기술을 자
체 개발하여 글로벌 수준의 경쟁력을 확보했습니다.
씨너렉스는 미래 자율 모빌리티 산업을 선도하는 기술 기업으로 성장하고 있습
니다.

[전시품 소개]

붙임# 3

※ 참고사항 : 후원, 전시 및 광고, 전시를 신청하신 업체만 작성하여 주시기 바랍니다.
  제품 사진이 포함되는 경우에는 인쇄에 적합한 해상도의 그림 파일로 해 주시고 

업체 및 전시품 소개서

Booth No.
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2025 IPNT Conference

존경하는 항법시스템학회 회원 여러분!

급변하는 기술 환경 속에서 인공지능(Artificial Intelligence)은 이제 기술적 진보를 넘어, 인간의 사고와 

판단을 보조하고 대체하는 초연결·초지능 사회의 주축이 되어가고 있습니다.

우리는 지금, 자율주행차가 실시간으로 도시를 주행하고, 드론이 도심 상공을 누비며, 증강현실이 

현실의 한계를 확장하는 디지털 전환의 결정적 전환점에 서 있습니다.

이러한 변화의 물결 속에서, 우리의 일상생활과 산업 현장, 해양과 우주까지 - 공간을 이해하고 

움직이며 시간을 정밀하게 맞추는 기술, 곧 PNT(Positioning, Navigation, and Timing) 기술의 중요성은 

그 어느 때보다 커지고 있으며 이에 발맞추어 새로운 도약을 준비하여야 할 시점입니다.

정밀도와 신뢰성을 넘어, 미래의 PNT 기술은 기존 GNSS의 한계를 보완하고자 학습 기반 항법 시스템을 

도입하고 있습니다. 가까운 미래에 변화무쌍한 환경에서도 자율적으로 최적 경로를 계산할 수 있으며, 

위성 신호가 닿지 않는 실내·지하·우주 환경에서도 IMU, LiDAR, 카메라, 5G 등 다양한 센서를 활용한 

융합 항법을 통해 연속성과 정확도를 확보하게 될 것입니다.

미래 PNT 기술은 AI와 융합하여 단순한 “측정” 기술을 넘어, 지능형 판단의 기반이 되어야 합니다. 

미래에는 PNT 없이는 어떤 자율 시스템도, 어떤 스마트 도시도 완성될 수 없습니다.

이에 저희는 아름다운 가을의 정취가 함께 하는 제주도에서 2025년 11월 4일부터 8일까지, “AI 시대를 

맞이하는 차세대 PNT 기술과 응용”이라는 주제로 정기학술대회를 개최합니다. 

이번 정기학술대회를 통해 AI 시대에 요구되는 PNT 기술의 새로운 정의와 방향성을 국내외 산학연의 

전문가는 물론 AI 시대를 이끌어갈 학생들과 함께 다양한 연구결과의 발표와 최신 기술 동향 소개 등의 

진행으로 구체화하고자 합니다.

여러분들의 소중한 참여가 학술대회의 깊이를 더하고, 미래 항법기술 발전의 방향을 함께 모색하는 데 

큰 힘이 될 것입니다. 

감사합니다.

초청의 말씀

2025년 11월  

사단법인 항법시스템학회

회장  박 준 표
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2025년 항법시스템학회 정기학술대회

2025 IPNT Conference 조직위원회

위원회 구분 성명 소속

대회장 박준표 국방과학연구소

조직위원장 박병운 세종대학교

프로그램
위원회

위원장 김선우 한양대학교

위원 황석승 조선대학교

위원 김효원 충남대학교

위원 방유진 경상대학교

위원 손표웅 충북대학교

국제협력
위원회

위원장 원종훈 인하대학교

위원 신천식 한국전자통신연구원

위원 주정민 한국항공우주연구원

위원 이지윤 한국과학기술원

정책포럼
위원회

위원장 신천식 한국전자통신연구원

위원 박상현 선박해양플랜트연구소

위원 이병석 한국항공우주연구원

위원 하지현 인하대학교

위원 황유라 한국전자통신연구원

튜토리얼
위원회

위원장 김정래 한국항공대학교

위원 송준솔 수원대학교

위원 이유담 현대모비스

위원 홍준석 한국천문연구원

전시홍보
위원회 

위원장 신동호 성화테크(주)　

위원 김광진 한화에어로스페이스㈜

위원 손석보 덕산넵코어스㈜

위원 이병석 한국항공우주연구원

위원 이장용 국방과학연구소

위원 정병기 LIG넥스원㈜

위원 주정민 한국항공우주연구원

위원 서흥석 ㈜마이크로인피니티

위원 박두경 ㈜문화방송
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2025 IPNT Conference

2025년 학술대회는 Abstract Book은 출판하지 않고 Web Proceedings을 발간합니다. 학술대회

홈페이지에는 공지사항, 프로그램, 발표 논문, 발표장 안내도, 후원사 광고, 전시품 소개, 기업홍보 등 

학술대회와 관련된 다양한 정보가 제공됩니다. 

•�2025년도 항법시스템학회 정기학술대회(2025 IPNT Conference) 논문은 Web Proceedings에서 확인 

가능하며, 전체 논문은 학술대회 발표 당일에 오픈됩니다. 

•관련 문의는 항법시스템학회 사무국으로 하여 주시기 바랍니다.

사단법인 항법시스템학회 사무국

04323 서울특별시 용산구 한강대로 366, 7층 비709호(동자동, 트윈시티남산)

Tel: 02-704-5681, E-Mail: ipnt@ipnt.or.kr

http://ipnt.or.kr/2025IPNT

Web Proceedings 안내
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2025년 항법시스템학회 정기학술대회

01 학술대회 등록

•�등록시간 

- 2025. 11. 5.(수) 08:00 – 18:00

- 2025. 11. 6.(목) 08:00 – 18:00

- 2025. 11. 7.(금) 08:00 – 15:00

•�등록장소 : 롯데호텔 제주 (6층 로비)  

•�등록비 

구분 일반 학생·군·경

사전등록 350,000원 200,000원

현장등록 400,000원 250,000원

�•�사전등록회원 : “사전등록” 데스크에서 등록명부에 서명하신 후 자료집, 명찰, 기념품, 식사 쿠폰(만찬 1회, 중식 2회), 

경품추첨 카드를 수령하시기 바랍니다.

�•�현장등록회원 : “현장등록” 데스크에서 현장등록 신청서를 작성하여 제출 후 결제를 완료하고 자료집, 명찰, 기념품, 

식사 쿠폰(만찬 1회, 중식 2회), 경품추첨 카드를 수령하시기 바랍니다

�•�등록영수증 및 참가 확인증은 행사종료 후 홈페이지(www.ipnt.or.kr)에서 발급가능합니다. 

02  발표자료 준비

•�구두발표 

- 발표자료는 파워포인트 파일로 준비하여 주시기 바라며, 발표시간은 질의응답 포함 20분입니다.

- 발표자료는 USB에 저장해 오신 후, 세션 시작 전에 발표장 담당 스탭에게 전달하여 주십시오. 

- 논문 발표는 각 발표장에 설치된 노트북을 이용해 주시기 바랍니다.  

•��포스터발표

- �발표자료는 A0사이즈(841mm × 1,189mm) 1장으로 준비하여, 본인의 포스터 논문, 번호가 부착된 판넬에 11월 6일(목) 10시까지 

부착하여 주시고 11월 6일(목) 오후 6시까지 게시 후 수거하여 주시기 바랍니다. 

- �11월 6일(목) 오후 1시부터 2시까지 포스터 집중발표 시간입니다. 발표자는 포스터 앞에서 회원들의 질의에 답변할 수 있도록 

준비해 주시기 바랍니다..

03  숙소예약

•�단체할인가 적용 숙소 : 롯데호텔 제주

•�단체할인가 적용 기간 : 2025. 11. 4.(화)-11. 8.(토) 

•�예약방법

- 학술대회 홈페이지(http://ipnt.or.kr/sympo_map.php)에 안내된 “숙박안내”를 참고하여 예약해 주시기 바랍니다. 

- 변경 및 취소는 숙박 예정일 7일 전 18:00까지 해야 위약금이 발생하지 않습니다. 

- 숙소 입실은 15:00부터, 퇴실은 11:00까지입니다.

등록 및 참가 안내
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2025 IPNT Conference

01  찾아오시는 길

•�주소 : (63535) 제주특별자치도 서귀포시 중문관광로 72번길 35, 롯데호텔 제주(중문)

             ※ Tel. 064-731-1000

•�지도 링크 : https://naver.me/5l73yRex

•교통편 상세 : https://www.lottehotel.com/jeju-hotel/ko/about/location

02  공항 리무진 버스

버스 호텔 � 공항 공항 � 호텔 승하차 운행간격 문의

600번 06:40~22:20 06:00-22:40 롯데호텔 입구 매회 50분 간격 064-713-7000
삼영교통601번 07:40–22:40 06:00–21:00 롯데호텔 현관 매회 50분 간격

※ 공항탑승 장소는 GATE 5번 출구, 우측방향 공항리무진버스 승차장이며, 이용요금은 4,500원

03  롯데호텔 셔틀버스

버스 호텔 � 공항 공항 � 호텔 문의

공항셔틀 10:00, 13:00, 16:20 14:30, 17:30 064-731-4343(롯데호텔 컨시어지)

※ 이용안내

•�문의 : 064-731-4343 (롯데호텔 제주 컨시어지)

· �탑승 장소는 제주공항 GATE 3번 출구, 대형버스 주차장 B-3 또는 

B-4 구역입니다.

· �공항 GATE에서 셔틀 탑승 장소까지 소요시간은 도보 5분입니다.

· �사전 예약제 운영 및 투숙객 전용 무료 서비스입니다. 

(투숙 기간 한정)

· ��출발 10분 전부터 탑승 가능하며, 정시에 출발합니다.

· �차량 대기장소/시간은 호텔 사정에 따라 변동될 수 있으니 양해 

바랍니다.

· �셔틀버스 내 쾌적한 환경을 위해 음식물 반입이 안되오니 양해해 

주시기 바랍니다.

04  주차안내
롯데호텔 투숙객이 아닌 경우 지하주차장은 요금이 부과되므로 참석자는 오른쪽 지상 주차장을 이용해 주시기 바랍니다.

05  약도

산방산

성산일출봉

우도

섭지코지

찾아오시는 길

교통편 안내
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학술발표장 안내도
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2025 IPNT Conference

전시부스 및 경품추첨

■ �발표장 위치 및 부스 배치도

■ �경품추첨 
•�참가대상 : 전체 참가등록자(등록비 완불)

•�응모요령 : 22개 업체 이상 부스를 방문하고 카드에 STAMP를 받아 응모

•�추첨일시

1차 : 2025. 11. 5(수) 18:00 만찬

2차 : 2025. 11. 6(목) 17:20 정기총회

3차 : 2025. 11. 7(금) 15:10 폐회식

•경품

DJI mini2 SE combo fullset (1점), 하만카돈 AURA STUDIO 시리즈 (2점), Bose 사운드링크 플렉스 2 블루투스 스피커 (4점), 

APPLE 홈팟 미니 (1점), 삼성전자 외장 SSD (2TB )(4점), 스마트워치 (12점)
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학술대회 프로그램

구분 내용 발표장

11/4(화) 18:00-21:00 산•학•연 공동워크숍

11/5

(수)

08:00-18:00 등록 6층 로비

09:00-12:00 [TS]  Tutor i a l  Sess ion 크리스탈볼룸 1+2+3

12:00-13:00 중식

13:00-13:10 개회식(개회사, 축사) 크리스탈볼룸 1+2+3

13:10-14:50 [IS] Invited Session 크리스탈볼룸 1+2+3

14:50-15:10 단체사진 촬영 / 휴식

15:10-16:50 [FS] 국가 PNT 정책포럼 Session 크리스탈볼룸 1+2+3

16:50-18:00 [ES] 전시홍보 Session 크리스탈볼룸 1+2+3

18:00-20:00
만찬 행사
(학회장인사, 시상, 후원사 소개, 경품추첨)

크리스탈볼룸 1+2+3

11/6

(목)

08:00~18:00 등록 6층 로비

09:00~10:20 학술발표회(세션 A1, B1, D1, E1, F1) 
크리스탈볼룸 1, 2, 
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

10:20~10:40 휴식

10:40~12:00 학술발표회(세션 A2, B2, D2, E2, F2) 
크리스탈볼룸 1, 2, 
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

12:00-14:00 중식 / IPNT 이사회 라세느/제이드룸

13:00-14:00 [PS] Poster Session 에메럴드룸

14:00-15:20  학술발표회(세션 A3, B3, C3, D3, E3, F3) 
크리스탈볼룸 1, 2, 3,  
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

15:20-15:40 휴식

15:40-17:00  학술발표회(세션 A4, B4, C4, D4, E4, F4) 
크리스탈볼룸 1, 2, 3,  
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

17:00-17:20 자리이동 / 정기총회 준비

17:20-18:30 경품추첨 / 정기총회 크리스탈볼룸 1+2

11/7

(금)

09:00-10:20 등록 6층 로비

10:20-10:40 학술발표회(세션 A5, B5, C5, D5, E5, F5)
크리스탈볼룸 1, 2, 3,  
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

10:40-12:00 휴식

12:00-13:30 학술발표회(세션 A6, B6, C6, D6, E6, F6)
크리스탈볼룸 1, 2, 3,  
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

13:30-14:50 중식

14:50-15:20 학술발표회(세션 A7, B7, C7, D7, E7, F7)
크리스탈볼룸 1, 2, 3,  
샤롯데룸, 펄룸, 루비룸

14:50-15:20 자리정돈 및 이동

15:10-15:30
폐회식�(경품추첨, 학술대회 우수논문상 시상,  

학부생 우수논문상 시상, 폐회사)
크리스탈볼룸 1

11/8(토) 09:00-12:00 미래 PNT 발전 포럼 (비공개)

•식사제공 : 석식 1회, 중식 2회 (총3회)

- 석식 (1회) 11월 5일(수) 만찬 (크리스탈 볼룸)

- 중식 (2회) ① 11월6일(목) 뷔페(호텔내 라세느), ② 11월5일(수) 또는 7일(금) 중 택1 (인근 식당)

■ �2025 NGRC WORKSHOP : 2025년 11월 7일(금) 12:30-18:00 / 에메럴드룸 
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2025 IPNT Conference

2025. 11. 4.(화)

발표장
  시간 세션 좌장/사회 발표장

18:00-21:00 산•학•연 공동워크숍

2025. 11. 5.(수)

발표장
  시간 세션 좌장/사회 발표장

08:00-18:00 등록 6층 로비

09:00-12:00 [TS] Tutorial Session 김정래(한국항공대학교)

크리스탈볼룸1+2+3

12:00-13:00 중식

13:00-13:10 개회식(개회사, 축사) 박병운(세종대학교)

13:10-14:50 [IS] Invited Session 원종훈(인하대학교)

14:50-15:10 단체사진 촬영 / 휴식

15:10-16:50 [FS] 국가 PNT 정책포럼 Session 신천식(한국전자통신연구원)

16:50-18:00 [ES] 전시홍보 Session 신동호(성화테크)

18:00-20:00 만찬 행사(학회장인사, 시상, 후원사 소개, 경품추첨, 만찬) 박병운(세종대학교)

발표장 세션 명칭 및 좌장 일람표 
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2025. 11. 6.(목)

발표장
  시간

제1발표장 제2발표장 제3발표장

크리스탈볼룸 1 크리스탈볼룸 2 크리스탈볼룸 3

08:00-18:00 등록(6층 로비)

09:00-10:20
[A1] �Multi-layer PNT (1)  

김효원(충남대학교)
[B1] ��스마트폰 및 웨어러블 디바이스 (1) 

방유진(경상대학교)

10:20-10:40 휴식 

10:40-12:00
[A2] �Multi-layer PNT (2)  

황석승(조선대학교)
[B2] �스마트폰 및 웨어러블 디바이스 (2)

김정범(삼성전자)

12:00-14:00 중식

13:00-14:00
[PS] �Poster Session (에메럴드룸)  

김오종(세종대학교), 노재희(한국항공우주연구원)

14:00-15:20
[A3] �저궤도위성 PNT (1)  

김선우(한양대학교)
[B3] �신변보호  

최동욱(KT)
[C3] �<OS> 고정밀 관성항법  

김광진(한화에어로스페이스)

15:20-15:40 휴식

15:40-17:00
[A4] �저궤도위성 PNT (2) 

원종훈(인하대학교)
[B4] �무선측위  

김효원(충남대학교)
[C4] �관성 및 복합측위  

황동환(충남대학교)

17:00-17:20 휴식 / 자리이동

17:20-18:30 정기총회 / 경품추첨 (크리스탈볼룸1+2+3)

발표장
  시간

제4발표장 제5발표장 제6발표장

샤롯데룸 펄룸 루비룸

08:00-18:00 등록(6층 로비)

09:00-10:20
[D1] �천문•우주응용  

윤문석(한국항공우주연구원)
[E1] �대기오차 추정 및 보정기술  

최병규(한국천문연구원)
[F1] �GNSS 신호 설계 및 처리 기술 

이상욱(한국전자통신연구원)

10:20-10:40 휴식 

10:40-12:00
[D2] �신진연구자  

서지원(연세대학교)
[E2] �위성 궤도 결정 및 시각 추정  

원대희(한국항공우주연구원) 
[F2] �수신기와 안테나 

신용설(한국항공우주연구원) 

12:00-14:00 중식 IPNT 이사회 개최(제이드룸)

13:00-14:00
[PS] �Poster Session (에메럴드룸)  

김오종(세종대학교), 노재희(한국항공우주연구원)

14:00-15:20
[D3] �<OS> PNT 기술의 진화와 실용화 (1)

전해영(삼성전자)
[E3] �원격탐사 및 과학응용  

선기영(한국과학기술원)
[F3] �국방응용 

임철순(LIG넥스원)

15:20-15:40 휴식

15:40-17:00
[D4] �<OS> PNT 기술의 진화와 실용화 (2)

윤영선(SK텔레콤)
[E4] �측량과 공간정보 응용  

박두경(문화방송)
[F4] �전파교란 

손석보(덕산넵코어스)

17:00-17:20 휴식 / 자리이동

17:20-18:30 정기총회 / 경품추첨 (크리스탈볼룸1+2+3)



72

2025
년

 항
법
시
스
템
학
회

 정
기
학
술
대
회

2025 IPNT Conference

2025. 11. 7.(금)

발표장
  시간

제1발표장 제2발표장 제3발표장

크리스탈볼룸 1 크리스탈볼룸 2 크리스탈볼룸 3

08:00-15:00 등록

09:00-10:20
[A5] �저궤도위성 PNT (3)  

김동욱(국방과학연구소) 
[B5] �심도심 항법기술 (1)  

박준민(충남대학교)
[C5] �<OS> GNSS 미터급 서비스연구 

김정래(한국항공대학교)

10:20-10:40 휴식 

10:40-12:00
[A6] �저궤도위성 PNT (4)  

이은성(한국항공우주연구원)
[B6] �심도심 항법기술 (2)  

김라우(현대자동차)
[C6] �SBAS 보강시스템  

이병석(한국항공우주연구원)

12:00-13:30 중식

13:30-14:50
[B7] �정밀항법  

송준솔(수원대학교)
[C7] �자율주행 및 무인항법  

손표웅(충북대학교) 

14:50-15:10 자리정돈 및 이동

15:10-15:30 폐회식 (경품추첨, 학술대회 우수논문상, 학부생 우수논문상 시상, 폐회사)

발표장
  시간

제4발표장 제5발표장 제6발표장

샤롯데룸 펄룸 루비룸

08:00-15:00 등록

09:00-10:20
[D5] �<OS> 미래우주교육센터 :  

LunarPNT  
박병운(세종대학교)

[E5] �영상기반항법  
황유라(한국전자통신연구원)

[F5] �항공•육상•해상 응용  
서흥석(마이크로인피니티)

10:20-10:40 휴식 

10:40-12:00
[D6] �학부생 논문경진대회 (1)  

김의호(홍익대학교)
[E6] �학부생 논문경진대회 (2)  

최헌호(한국항공우주연구원)
[F6] �<OS> 소형 RLG-IMU 개발 및 

RLG 성능 개선  
김현수(기람테크)

12:00-13:30 중식

13:30-14:50
[D7] �실내항법  

조성윤(경일대학교)
[E7]  AI 및 머신러닝기반 항법기술  
신범주(한림대학교)

[F7] �GNSS 무결성 및 신호 감시  
김민찬(한국항공우주연구원)

14:50-15:10 자리정돈 및 이동

15:10-15:30 폐회식 (경품추첨, 학술대회 우수논문상, 학부생 우수논문상 시상, 폐회사)

2025. 11. 8.(토)

발표장
  시간 세션 좌장/사회 발표장

09:00-12:00 미래 PNT 발전 포럼 (비공개)
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구두발표 프로그램

제1발표장 [Day 2]

2025년 11월 5일(수) 크리스탈볼룸 1+2

08:00-18:00 등록

[TS] Tutorial Session� 좌장 : 김정래(한국항공대학교)

TS-1 09:00-10:00 다중 센서 융합 측위 기술 소개   
� 이유담(현대모비스) 

TS-2 10:00-11:00 GNSS 전리층 지연량 모델링을 위한 전리층 기초 이해
� 홍준석(한국천문연구원)

TS-3 11:00-12:00 GNSS 반송파 기반 정밀항법
� 송준솔(수원대학교)

12:00-13:00 중식

개회식� 사회 : 박병운(세종대학교)

개회사

13:00-13:10

박준표 회장(사단법인 항법시스템학회)

축사

우주항공청

이정석 부소장(국방과학연구소)

김정식 원장(국립해양측위정보원)

김선 부사장(한화에어로스페이스㈜)

[IS] Invited Session� 좌장 : 원종훈(인하대학교)

IS-1 13:10-14:00 Xona Pulsar: Commercial PNT from LEO
 � Dr. Tyler Reid(Xona CTO)

IS-2 14:00-14:50
Celeste: paving the way towards Positioning, Navigation and Timing in Low Earth Orbit(LEO-PNT)
      � Dr. Marco Anhileri(ESA Directorate of Navigation)

14:50-15:10 단체 사진 / 휴식

[FS] 국가 PNT 정책포럼 Session � 좌장 : 신천식(한국전자통신연구원)

FS-1 15:10-15:30 한국형 위성항법시스템 개발 현황  
황소정 사무관(우주항공청 우주항공임무본부)

FS-2 15:30-15:50 한국형 위성항법보정시스템 현황 및 계획
박상현 사무관(국토교통부 항행위성정책과)

FS-3 15:50-16:10 해양 PNT 인프라의 현황과 발전전망
구자헌 과장(해양수산부 국립해양측위정보원)

FS-4 16:10-16:30
국토지리정보원 측위보정정보 현황

문지영 사무관(국토교통부 국토지리정보원)

16:30-16:50 질의응답

[ES] 전시 홍보 Session  � 좌장 : 신동호(성화테크)

ES 16:50-18:00 전시 참여 부스 소개
전시 참여 기업

만찬 � 사회 : 박병운(세종대학교)

18:00-20:00

인사말 박준표 회장(사단법인 항법시스템학회)

시상
우주항공청장상 : 
학술상 : 
공로상 :

후원 업체 소개 / 경품추첨

만찬
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2025 IPNT Conference

2025년 11월 6일(목) 크리스탈볼룸 1

A1 ▶ Multi-layer PNT (1)  �  좌장 : 김효원(충남대학교)

A1-1 09:00-09:20
International Policy and Strategy Comparison for LEO-PNT Among Navigation Satellite System Providers 
with Focus on the U.S., EU, and China

Sung-Woo Kim*, Byoung-Sun Lee(KASA)

A1-2 09:20-09:40
한국형 다층궤도 위성항법의 운용 시나리오 비교분석

원대희*, 이은성, 최철희(항우연)

A1-3 09:40-10:00

Hybrid GNSS/LEO PNT with Safran’s Skydel-Powered GNSS Simulator: From Constellation Design to 
Receiver-Level Performance

Ryan Ranaivoharison*(Safran, Canada), Theo Carbillet(Safran, France), 
Mohamed Tamazin(Safran, Canada),  Pierre-Marie Le Véel(Safran, France)

A1-4 10:00-10:20
LEO PNT 설계 방법론

이현중, 이수빈, 원종훈*(인하대)

A2 ▶ Multi-layer PNT (2)  �  좌장 : 황석승(조선대학교) 

A2-1 10:40-11:00
KPS 항법체계 성능 향상을 위한 저궤도 위성군 설계

지규인*, 이영재(건국대), 장진혁, 이철수, 정병기(LIG넥스원)

A2-2 11:00-11:20
효율적인 한국형 다계층 PNT 구축을 위한 LEO PNT 위성군 제안

이현중, 송영진, 이수빈, 원종훈*(인하대)

A2-3 11:20-11:40
저궤도 위성을 활용한 PPP 수렴시간 개선 연구

김현우, 조용래, 박병운*(세종대)

A2-4 11:40-12:00
위성항법 단일 지상국 운용을 위한 LEO 위성 네트워크 개념 설계

장진혁, 이철수, 정병기(LIG넥스원), 지규인, 이영재*(건국대)

A3 ▶ 저궤도위성 PNT (1)  �  좌장 : 김선우(한양대학교) 

A3-1 14:00-14:20
저궤도 위성의 정밀궤도결정을 위한 GNSS 가용성 분석

배정태*, 김준혁(한화에어로스페이스)

A3-2 14:20-14:40
저궤도 위성 탑재 GNSS 수신기의 이론적 신호 획득 성능 분석

송영진, 이현중, 원종훈*(인하대)

A3-3 14:40-15:00
PPP 기법을 이용한 저궤도 위성의 정밀 궤도 결정 연구

이진아, 조용래, 박병운*(세종대)

A3-4 15:00-15:20
LEO-PNT 시스템을 위한 항법 탑재체 기술 동향 분석

김준혁, 조광희, 차윤호, 배정태*(한화에어로스페이스)

A4 ▶ 저궤도위성 PNT (2)  �  좌장 : 원종훈(인하대학교)

A4-1 15:40-16:00
NeQuick 보정 정보 모델의 저궤도 위성 잔류 전리층 지연 오차 분석

도지민, 남기훈, 이지윤*(과기원)

A4-2 16:00-16:20
ISL 기반 LEO PNT 위성 POD 알고리즘 연구

조민근, 이현중, 원종훈*(인하대)

A4-3 16:20-16:40
지역 기반 LEO-PNT 아키텍처의 지상국 운용 스케줄링 및 성능 분석

김기현(세종대), 김선진(국과연), 김오종*(세종대)

제1발표장 [Day 3]
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2025년 11월 7일(금) 크리스탈볼룸 1

A5 ▶ 저궤도위성 PNT (3)  �  좌장 : 김동욱(국방과학연구소) 

A5-1 09:00-09:20
저궤도 위성 항법 시스템을 위한 감시국 배치에 관한 연구

조광희*, 배정태, 김준혁, 차윤호(한화에어로스페이스)

A5-2 09:20-09:40
한국형 LEO PNT 연구를 위한 다중위성 다중주파수 GNSS 시뮬레이터 확장 설계

이현중, 송영진, 이수빈, 원종훈*(인하대)

A5-3 09:40-10:00
저궤도 위성 궤도 오차 분석 및 모델링 방법

박원우, 김현우, 박병운*(세종대)

A5-4 10:00-10:20
저궤도 위성용 GNSS/IMU 약결합을 위한 칼만필터 설계

양욱진, 정유나(인하대), 한진수, 박용희(두시텍), 원종훈*(인하대)

A6 ▶ 저궤도위성 PNT (4)    �  좌장 : 이은성(한국항공우주연구원) 

A6-1 10:40-11:00
LEO-PNT 시스템 구현을 위한 항법신호 송신 모듈의 개발 및 검증

정인아, 김오종*(세종대), 차윤호(한화에어로스페이스)

A6-2 11:00-11:20
LEO-SSB 신호를 사용한 저정밀 시간 기반 측위 시스템 가용성 분석

유재덕, 유승수(건국대), 맹주현, 노재희(항우연), 황승훈(동국대), 지규인, 김선용*(건국대)

A6-3 11:20-11:40
LEO PNT 기반 Multi-Layered PNT System의 PPP 수렴 속도 및 미지정수 성능 분석

박지영, 조민근, 이현중, 원종훈*(인하대)

A6-4 11:40-12:00
수신기 및 시뮬레이터 부재 환경에서의 LEO 위성 도플러 기반 측위 기법 연구

이형석*(인하대), 박관동(인하대, 피피솔)

제1발표장 [Day 4]
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2025 IPNT Conference

2025년 11월 6일(목) 크리스탈볼룸 2

B1 ▶ 스마트폰 및 웨어러블 디바이스 (1)  �  좌장 : 방유진(경상대학교)

B1-1 09:00-09:20
스마트폰 GNSS 수신기 Correlator peak을 이용한 Multipath 수준 평가 지표 기반, 측위 성능 개선

조보근, 유원재, 신재창, 유선경, 김정범*(삼성전자)

B1-2 09:20-09:40
폴더블 스마트폰 GNSS 수신기의 도심 지역 측위 성능 개선 연구

장우협, 노희권, 김정범*(삼성전자)

B1-3 09:40-10:00
스마트폰 GNSS를 위한 도플러 기반 사이클 슬립 검출 기법의 특성 분석

박봉규*, 이종성(인하대), 김미소, 박관동(인하대, 피피솔)

B1-4 10:00-10:20
재귀벡터와 확률적 가시성 맵 선택을 통한 도심지 스마트폰 측위 정확도 향상 연구

박준교, 윤정현(세종대), 이용준(전자통신연), 박해성, 윤영선(SK텔레콤), 박병운*(세종대)

B2 ▶ 스마트폰 및 웨어러블 디바이스 (2)  �  좌장 : 김정범(삼성전자) 

B2-1 10:40-11:00
스마트 웨어러블 기기를 활용한 피트니스 앱 사용자의 위치 정확도 향상 연구

윤정현, 박병운*(세종대)

B2-2 11:00-11:20
도심 보행 환경에서 스마트폰 RTK 측위 성능 향상을 위한 Robust Filtering 기법

이종성*, 박봉규(인하대), 김미소, 박관동(인하대, 피피솔)

B2-3 11:20-11:40
스마트폰 적용을 위한 시간차분 반송파 및 패리티 기법 기반 다중 위성 사이클 슬립 보상

남궁호, 황재웅, 정호준, 기창돈*(서울대)

B3 ▶ 신변보호 �  좌장 : 최동욱(KT) 

B3-1 14:00-14:20
스마트워치 착용자의 이동 궤적 생성을 위한 PDR 기반 지도 정합 기법

권재욱, 조성윤*(경일대)

B3-2 14:20-14:40
다중 이동통신사 셀 정보 예측을 위한 딥러닝 모델별 성능 분석

전주일*, 이정호, 조영수(전자통신연)

B3-3 14:40-15:00
5G 기반 측위를 위한 5G NSA 및 SA 모드 데이터 수집 및 분석

배재휘*, 이지현, 조영수(전자통신연)

B3-4 15:00-15:20
가우시안 프로세스를 이용한 신변보호자 경로 학습

신윤지, 안희랑, 유재현*(성신여대)

B4 ▶ 무선측위   �  좌장 : 김효원(충남대학교)  

B4-1 15:40-16:00
CNN을 이용한 다중 무선 신호 기반 측위 방법

이수환*, 조영수(전자통신연)

B4-2 16:00-16:20
Beam RSRP 및 ToA 기반 CNN 측위 성능 분석

김성엽, 박치현, 정홍석, 김선우*(한양대)

B4-3 16:20-16:40
긴급구조용 위치기반서비스를 위한 층별 정확도 수준의 3차원 측위 플랫폼

최동욱*, 이정호, 박찬영, 박연석, 이채원(KT)

제2발표장 [Day 3]
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B5 ▶ 심도심 항법기술 (1)  �  좌장 : 박준민(충남대학교)

B5-1 09:00-09:20
위성 신호의 LOS/NLOS 분류 정확도에 따른 ZSM 알고리즘의 성능 분석

김상현, 서지원*(연세대)

B5-2 09:20-09:40
근접 주파수 대역 다중 위성군 신호를 이용한 수신기 위치 결정 성능 분석

안우진, 이유진, 이형근*(항공대)

B5-3 09:40-10:00
Ray-tracing 알고리즘을 활용한 한국 도심 환경의 GNSS 다중경로 영향 모델링 및 분석

손진선(인하대), 조상재(국과연), 원종훈*(인하대)

B5-4 10:00-10:20
도심지 환경에서 그래프 기반 RANSAC을 활용한 GNSS 측정 이상치 제거 기법

김태호, 윤정현, 박병운*(세종대)

B6 ▶ 심도심 항법기술 (2)   �  좌장 : 김라우(현대자동차) 

B6-1 10:40-11:00
GNSS Baseline과 SNR 측정치를 활용한 확률 기반 도심지 GNSS 우도 설계

이용준, 조영수*(전자통신연)

B6-2 11:00-11:20
도심지 환경에서 이동차량의 시간 차분 반송파 위상 측정치 기반 사이클 슬립 검출 및 보상을 통한 무결성 감시

정호준(서울대), 송준솔(수원대), 기창돈*(서울대)

B6-3 11:20-11:40
RINEX 기반 위성신호 시뮬레이션의 정밀도 분석 및 시험적용

김태오*, 박용준(단암시스템즈)

B7 ▶ 정밀항법   �  좌장 : 송준솔(수원대학교)

B7-1 13:30-13:50
저가형 GNSS 모듈을 위한 단일주파수 기반 국내 규격의 SSR 적용 PPP-RTK 알고리즘 개발

한정민*(인하대), 박관동(인하대, 피피솔), Mireia Carvajal Librado(피피솔)

B7-2 13:50-14:10
GPS 정밀단독측위를 위한 무전리층 조합 모호정수 결정기법 알고리즘 구현

성호준*(피피솔), 김영국(피피솔, 인하대), 림형진(피피솔), 박관동(피피솔, 인하대)

B7-3 14:10-14:30
부분 구면 조화 함수와 Residual 방식 기반 Homogeneous Network RTK 서비스 방안

김성익, 조용래, 이예빈(세종대), 송재영, 박슬기, 박상현(해양PNT통합연구단), 박병운*(세종대)

B7-4 14:30-14:50
PPP-RTK 위성 위상 바이어스 전송 효율 최적화를 위한 Common IFPB 포맷 성능 분석

이예빈, 조용래(세종대), 송재영, 박슬기, 박상현(해양PNT통합연구단), 박병운*(세종대)
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C3 ▶ OS : 고정밀관성항법  �  좌장 : 김광진(한화에어로스페이스)

C3-1 14:00-14:20
준정지 상태에 있는 2축 회전형 관성항법장치의 최적화 기반 정렬 알고리즘 구현 및 성능 분석

류경돈, 박찬주*(국과연)

C3-2 14:20-14:40
정지시간이 2축 회전형 관성항법장치 성능에 미치는 영향 분석

조민수, 박우성, 유기정, 박찬주*(국과연)

C3-3 14:40-15:00
회전형 관성항법장치의 관성측정기와 김블 간의 비정렬 오차 보상 방법

박찬주, 조민수*, 박우성, 유기정(국과연)

C3-4 15:00-15:20
고속기동환경에서 GNSS 신호 단절 시 관성항법장치의 위치오차 분석

최윤혁(국과연)

C4 ▶ 관성 및 복합측위   �  좌장 : 황동환(충남대학교)  

C4-1 15:40-16:00
항재밍 GNSS/INS 통합항법시스템의 탄착 효과 분석

이예림, 강선영, 김세환, 박흥원*(파이버프로)

C4-2 16:00-16:20
저궤도 위성용 고정밀 항법을 위한 GNSS/INS 심층결합 칼만필터 연구

정유나, 양욱진, 송영진(인하대), 박용희, 정진호(두시텍), 원종훈*(인하대)

C4-3 16:20-16:40
환산계수 온도 보상형 석영 펜듈럼 기반 소형 High-G 가속도계 설계 및 평가

서재범*, 김종욱(파인에스엔에스)

C4-4 16:40-17:00
GPU 가속 파티클 필터 기반 INS-GNSS 통합 항법: 파티클 수에 따른 CPU와 CUDA를 이용한 GPU의 계산 
속도 비교

김도훈(국과연), 김경섭*(충남대)
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C5 ▶ OS : GNSS 미터급 서비스연구 �  좌장 : 김정래(한국항공대학교)

C5-1 09:00-09:20
미터급 위성기반 항법보정 서비스 활용 증진 방안

김희섭*(항우연), 김정래(항공대), 구성관(한서대)

C5-2 09:20-09:40
미터급 위성기반 항법보정 서비스의 사용자 조사 및 분석

구성관, 김영빈, 박재우(한서대), 황유라(전자통신연), 김희섭*(항우연)

C5-3 09:40-10:00
한국 지역 전리층 지연 보정에 관한 사례 연구

방유진*, 유주영(경상대) 

C5-4 10:00-10:20
지역위성항법 미터급 서비스 S/W 시뮬레이터 개발

김용래(항공대), 김희섭(항우연), 김정래*(항공대)

C6 ▶ SBAS 보강시스템  �  좌장 : 이병석(한국항공우주연구원) 

C6-1 10:40-11:00
기준국 비가용 상황을 고려한 WAD-RNSS 성능 분석

김선진, 박영일, 김동욱*(국과연)

C6-2 11:00-11:20
2개 이상의 SBAS 위성이 서로 다른 IODI를 방송하는 상황을 고려한 GNSS 수신기의 보강항법 알고리즘 설계

강충구, 박귀우*(덕산넵코어스)

C6-3 11:20-11:40
GK3 위성 SBAS 탑재체 국산화 개발 부분품에 관한 연구

신천식, 엄순영*(전자통신연)

C6-4 11:40-12:00
DFMC KASS의 성능 향상을 위한 측위 모델 연구

이진아, 조용래(세종대), 김동욱(국과연), 임철순(LIG넥스원), 박병운*(세종대)

C7 ▶ 자율주행 및 무인항법   �  좌장 : 손표웅(충북대학교)  

C7-1 13:30-13:50
이종 라이다 간의 실시간 장소 인식을 위한 지역 설명자에 관한 연구

임지웅, 원종훈*(인하대)

C7-2 13:50-14:10
비반복적 레이저 패턴을 가진 Solid-State LiDAR를 통한 UAV 장소 인식 알고리즘

강인식, 임지웅, 원종훈*(인하대)

C7-3 14:10-14:30
거리–방위각–도플러 기반 적응형 4D 레이더 전처리 기법

이상영, 백동희, 공승현*(과기원)

C7-4 14:30-14:50
데이터 중심 접근법을 통한 End-to-End 자율주행의 신뢰성 강화

김시우, 장해철, Adeeb Mohammed Islam, 공승현*(과기원)
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D1 ▶ 천문•우주응용 �  좌장 : 윤문석(한국항공우주연구원)

D1-1 09:00-09:20
Cislunar 지점별 GNSS 신호처리 성능 연구

조민근, 송영진, 양승규(인하대), 주정민, 박혜원(항우연), 원종훈*(인하대)

D1-2 09:20-09:40
Augmented Forward Signal과 Inter-Satellite Link를 활용한 Multi-Layered 달 항법 위성 궤도 결정 
시뮬레이션

오지성, 김성익, 박병운*(세종대)

D1-3 09:40-10:00
위성시스템에서 필터 대역폭과 PAPR을 고려한 고출력 증폭기 성능 분석

강동훈*, 이상욱, 황유라(전자통신연)

D1-4 10:00-10:20
위성 항법 기반 탐색구조 시스템에서 효과적인 회신링크 서비스 제공 방안

정준영*, 이제원, 이상욱, 황유라(전자통신연)

D2 ▶ 신진연구자 �  좌장 :서지원(연세대학교)

D2-1 10:40-11:00
전리권 신틸레이션 환경에서의 GBAS 무결성 연구

선기영, 이지윤*(과기원)

D2-2 11:00-11:20
지역 위성항법시스템의 궤도 설계를 위한 위성군 가용성 분석 기법

김동욱(국과연)

D2-3 11:20-11:40
6DOF Motion Simulation of Launch Vehicles Using LabVIEW and Open-Source Cesium

Ashok Kumar Sivarathri, Hak-Doo Kim, Gi-Wook Nam*(Intospace)

D2-4 11:40-12:00
비전 트랜스포머 기반 해양 레이더 파라미터 적응형 조정: 해면 잡음 억제와 항법 성능 개선

조성필(항공대), 한정욱*(에이브노틱스)

D3 ▶ OS : PNT 기술의 진화와 실용화 (1)  �  좌장 : 전해영(삼성전자)    

D3-1 14:00-14:20
차세대 PNT 실현을 위한 WAD-RNSS 아키텍처 및 미래 기술

김동욱(국과연)

D3-2 14:20-14:40
저고도 드론 교통관리 시스템 개발 현황 및 표준화 동향

김연실*, 조암, 배중원(항우연)

D3-3 14:40-15:00
큐브위성 플랫폼을 이용한 위성항법신호의 수신 및 송신

김오종*, 정인아, 권순환(세종대), 심한준, 배영환(서울대), 유선경(삼성전자)

D3-4 15:00-15:20
머신 러닝을 활용한 모바일 기기의 도심 주행 항법 성능 향상

노희권*, 강선호, 박재욱, 박민혁, 정유민, 김정범, 유기수(삼성전자)

D4 ▶ OS : PNT 기술의 진화와 실용화 (2)   �  좌장 : 윤영선(SK텔레콤)   

D4-1 15:40-16:00
도심항공교통 항법 및 무결성 감시를 위한 ATDCP RAIM 연구

송준솔(수원대), 정호준, 기창돈*(서울대)

D4-2 16:00-16:20
Surface Correlation 기술의 다양한 적용 사례 및 향후 발전 방향

신범주*(한림대), 이택진(과기연, 티제이랩스)

D4-3 16:20-16:40
스마트폰의 비식별 신호 분석을 통한 App-less 이동 데이터 수집 및 분석 솔루션

이택진*, 김태훈, 신동현, 유창수, 김재민, 신정훈(티제이랩스)

D4-4 16:40-17:00
달 전역 항법 서비스 제공을 위한 달 항법 위성군 궤도 설계

황재웅(서울대), 강민재(공군사관학교), 정호준, 박재욱, 기창돈*(서울대)
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D5 ▶ OS : 미래우주교육센터 : LunarPNT �  좌장 : 박병운(세종대학교)

D5-1 09:00-09:20
Lunar PNT를 위한 다중계층 달 위성군 위성의 궤도 결정

김성익, 오지성, 박병운*(세종대)

D5-2 09:20-09:40
LNSS 운용 환경을 고려한 6U 큐브위성의 자세시스템 Software-in-the-Loop 검증

임형구(세종대), 박혜원(항우연), 김오종*(세종대)

D5-3 09:40-10:00
GPS 신호 품질 특성을 반영한 Random Forest 기반 CSAC 시각오차 모델링

박승현, 서지원*(연세대)

D5-4 10:00-10:20
정밀 달 착륙 지원을 위한 LNSS–UWB 네트워크 및 전파고도계 통합 위치결정 기법 연구

정다님, 김의호*(홍익대)

D6 ▶ 학부생 논문경진대회 (1)   �  좌장 : 김의호(홍익대학교) 

D6-1 10:40-10:55
RTKLIB을 활용한 자율주행 차량 적용을 위한 SPP, PPP, RTK 기법의 정확도 및 구현 용이성 비교

김건호, 박찬식*(충북대)

D6-2 10:55-11:10
ADS-B 데이터를 활용한 광역 GNSS 이상 탐지 알고리즘 개발

박상현(충북대), 조득재(해양플랜트연), 손표웅*(충북대)

D6-3 11:10-11:25
단일 주파수 사용자를 위한 한반도 전역 전리층 보정정보 생성

전영우*, 심이주(인하대), 김영국, 박관동(인하대, 피피솔), 림형진(피피솔)

D6-4 11:25-11:40
GNSS 도플러 관측치 기반 수신기 위치 추정 기법의 실험적 평가

최훈엽*(인하대), 박관동(인하대, 피피솔)

D6-5 11:40-11:55
도심 UAV 적용을 위한 PISE-RTK 항법 시스템의 실환경 성능 분석 연구

윤진영, 김민찬, 이지윤*(과기원)

D7 ▶ 실내항법   �  좌장 : 조성윤(경일대학교) 

D7-1 13:30-13:50
RSS 기반 전파 감쇠 시뮬레이션을 활용한 실내 요구조자 위치 추정 기법

강태원, 서지원*(연세대)

D7-2 13:50-14:10
PDR 오차 및 radio map 해상도에 따른 Surface correlation 성능 분석

김재위, 김보성, 신범주*(한림대)

D7-3 14:10-14:30
모자익 의사위성 범위 확장을 위한 SDR 기반 멀티채널 획득 기법

박성진, 기창돈*(서울대)

D7-4 14:30-14:50
단일 송신모듈 기반 실내 측위 시스템의 위치추정 알고리즘 및 성능 분석

조혜원, 김민지, 김오종*(세종대), 맹주현(항우연)
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E1 ▶ 대기오차 추정 및 보정기술  �  좌장 : 최병규(한국천문연구원) 

E1-1 09:00-09:20
SDBS PPP-AR 기반 전리층 및 대류층 지연 추정 기법

이상혁, 김의호*(홍익대)

E1-2 09:20-09:40
일본 지역에서의 Klobuchar 전리층 보정계수 추정 및 QZSS 계수와의 성능 비교

심이주*, 박관동(인하대)

E1-3 09:40-10:00
Universal Kriging 기반 HN-RTK 네트워크 외곽 사용자의 대기 오차 모델링 및 불확실성 정량화

조용래, 박병운*(세종대)

E2 ▶  위성 궤도 결정 및 시각 추정 �  좌장 : 원대희(한국항공우주연구원)

E2-1 10:40-11:00
GPS 위성의 초신속 궤도력 생성을 위한 정밀궤도결정 및 예측 소프트웨어 개발

김영국(피피솔, 인하대), 림형진*(피피솔), 박관동(피피솔, 인하대)

E2-2 11:00-11:20
위성간 링크 활용 지역 위성항법시스템 궤도 결정 연구

박재욱, 기창돈*(서울대)

E2-3 11:20-11:40
전 지구 관측망과 순차 필터를 이용한 GPS위성 시각 파라미터 실시간 추정 및 오차 특성 분석

설윤환*(인하대), 림형진(피피솔), 김영국, 박관동(인하대, 피피솔)

E2-4 11:40-12:00
지구동기궤도 항법 위성의 실시간 궤도, 시각 결정을 위한 도구 개발 및 성능 분석

김영국(피피솔, 인하대), 림형진*(피피솔), 박관동(피피솔, 인하대), 임재욱, 우지연(국과연)

E3 ▶  원격탐사 및 과학응용� 좌장 : 선기영(한국과학기술원)   

E3-1 14:00-14:20
Multi-GNSS 관측자료를 이용한 한반도 상공의 전리층 TEC 추정

최병규*, 손동효, 유성문(천문연)

E3-2 14:20-14:40
선박기반 GNSS 장기 관측데이터 품질평가

손동효*, 최병규, 홍준석(천문연), 박요섭, 장휘민(해양과기원), 정종균(천문연)

E3-3 14:40-15:00
Local Spectral Width 기반 적응형 Radio-holographic 필터를 이용한 GNSS-RO Phase Matching 기법 연구

박종현, 박지혁, 장재희, 선기영, 이지윤*(과기원)

E3-4 15:00-15:20
개선된 Kappa Correction 모델에 대한 GPS-RO 굴절각 잔여 전리권 오차 보정 성능 분석

박지혁, 장재희, 선기영, 이지윤*(과기원)

E4 ▶ 측량과 공간정보 응용   �  좌장 : 하지현(인하대학교)   

E4-1 15:40-16:00
GPS 기반의 전 지구 판 운동 분석 및 IGS20 좌표계와의 비교 평가

김준성, 하지현, 박관동*(인하대)

E4-2 16:00-16:20
관측환경에 따른 GipsyX 기반 GPS 및 GPS + Galileo PPP 자료처리 결과 분석

노남우*, 김준성(인하대), 박관동(인하대, 피피솔)

E4-3 16:20-16:40
Two-Step Algorithm for Real-Time Cycle Slip Detection in Single-Frequency GNSS

Mireia Carvajal-Librado*, Kwan-Dong Park(Inha Univ., PP-Solution)

E4-4 16:40-17:00
Qinertia를 활용한 GNSS 데이터 자료처리 기법의 성능 검증

노남우*(인하대), 박관동(인하대, 피피솔)
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E5 ▶ 영상기반항법 �  좌장 : 황유라(한국전자통신연구원) 

E5-1 09:00-09:20
적외선 항공영상 정합 위치추정 시험 결과 분석

이인섭, 오주현, 성창기(국과연), 박찬식*(충북대)

E5-2 09:20-09:40
스테레오 카메라와 2D LiDAR 캘리브레이션 연구

이유진, 안우진, 이형근*(항공대)

E5-3 09:40-10:00
영상대조항법 성능 검증을 위한 모의 환경 시뮬레이션 구축

이태훈*, 권승복, 안태동, 문상찬, 홍현욱, 황강현, 조현습(LIG넥스원), 오주현, 이형섭(국과연)

E5-4 10:00-10:20
ROS 기반 영상 항법 시스템 구현 및 검증

이형섭*, 김태윤, 남성호, 오주현, 박정민, 성창기(국과연)

E6 ▶  학부생 논문경진대회 (2)   �  좌장 :  최헌호(한국항공우주연구원)

E6-1
10:40-10:55 LSTM 기반 스마트폰 IMU를 활용한 AI-PDR 시스템 개발

김보성, Shiyi Li, 신범주*(한림대)

E6-2 10:55-11:10
다중 위성군 통합 스마트폰 안테나 위상중심 오차 보정

주정혁*, 박봉규, 이종성(인하대), 박관동(인하대, 피피솔)

E6-3 11:10-11:25
머신러닝 기반의 Evil Waveform 탐지를 위한 SQM 기법 연구

이다연, 김의호*(홍익대)

E6-4 11:25-11:40
eLoran 신호의 상호상관 기반 GRI 추정 기법에 관한 연구

손가연, 손표웅*(충북대)

E6-5 11:40-11:55
다중코어 CPU와 GPU를 이용한 GNSS/INS 통합항법 알고리즘 설계

임찬우(충남대), 손재훈(마이크로인피니티), 황동환*(충남대)

E7 ▶  AI 및 머신러닝기반 항법기술   �  좌장 : 신범주(한림대학교) 

E7-1 13:30-13:50
다중 카메라 기반 지역 항법용 End-to-End AI 자율주행 모델의 학습 및 적용

이용하, 원종훈*(인하대)

E7-2 13:50-14:10
AI-Driven DGPS Correction Based on Residual Forecasting via Kalman Smoothing

Suktae Kang*, Sung Wook Yun, Wonhee Jung, Woogeun Ahn(ADD)

E7-3 14:10-14:30
스마트폰을 활용한 Attention-LSTM 기반 차량 궤적 추정 연구

Shiyi Li, 김보성 신범주*(한림대)

E7-4 14:30-14:50
LSTM 모델을 이용한 GNSS 대류층 지연 예측

윤소윤, 김용래(항공대), 김희섭(항우연), 김정래*(항공대)
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F1 ▶  GNSS 신호 설계 및 처리 기술  �  좌장 : 이상욱(한국전자통신연구원)

F1-1 09:00-09:20
차세대 위성항법시스템을 위한 다중 반송파 기반 전송파형 연구

이수빈, 홍형준, 원종훈*(인하대)

F1-2 09:20-09:40
SDR 기반 TWSTFT 신호추적 및 측정치 생성 기법 설계

이주현, 이준효, 오주익, 최경원, 이종구, 양성훈(표준연), 허윤정(과기원), 유대혁, 허명선, 이영규*(표준연)

F1-3 09:40-10:00
주파수 옵셋이 GNSS PRN 코드 간 상호상관에 미치는 영향 분석

하은지, 신장환, 안재민*(충남대)

F1-4 10:00-10:20
위성항법 신호에 의한 전파천문 주파수 대역 간섭 영향 분석 도구 개발

한가희*, 유문희, 강동훈, 이상욱, 황유라(전자통신연)

F2 ▶   수신기와 안테나  �  좌장 : 신용설(한국항공우주연구원)

F2-1 10:40-11:00
Joint Array Antenna 기반 도래각 추정 알고리즘 성능 분석

김태윤, 황석승*(조선대)

F2-2 11:00-11:20
DOP 기반 안테나 선택 기법을 이용한 GNSS 수신 성능 향상

박재현*, 김종헌, 곽수진(단암시스템즈), 윤성진(국과연)

F2-3 11:20-11:40
배열안테나의 소자 수/너비/배치가 항재밍 성능에 미치는 영향에 관한 시뮬레이션 분석

이영혁*, 이예림, 정해호, 김세환, 강승철(파이버프로)

F2-4 11:40-12:00
고효율 특성을 갖는 광대역 원형 배열 안테나 설계

엄순영*, 신천식(전자통신연)

F3 ▶   국방응용  �  좌장 : 임철순(LIG넥스원)

F3-1 14:00-14:20
WAD-RNSS 지상시스템의 보안 아키텍처 적용 방법

이상진, 김종희, 최증원, 박영일, 김선진, 우지연, 김동욱*(국과연)

F3-2 14:20-14:40
WAD-RNSS의 Rule-Based 항법 메시지 방송 스케줄링 기법

우지연, 김인종, 최증원, 김동욱*(국과연)

F3-3 14:40-15:00
해상 환경에 따른 정렬 기법 별 유도탄 초기 자세 정밀도 분석

이용*, 권승복, 안태동, 홍현욱, 강성현, 김다애(LIG넥스원)

F3-4 15:00-15:20
획득 보조 코드를 활용하는 GNSS 장주기 코드 신호의 획득 및 추적 성능 분석

홍형준, 이수빈, 송영진(인하대), 최병현(국과연), 부성춘, 고요한(LIG넥스원), 원종훈*(인하대)

F4 ▶   전파교란  �  좌장 : 손석보(덕산넵코어스)

F4-1 15:40-16:00
Enhancing GNSS Resilience: Benchmarking 3D PNT Simulation Against Real-World Interference-Rich 
GNSS Environments

Ricardo Verdeguer Moreno*(Spirent), Miguel Angel Gomez Lopez(INTA)

F4-2 16:00-16:20
한반도의 GNSS 환경 특성을 반영한 C/No 기반 GNSS Spoofing 탐지 기법 연구

김유학*(국과연, 충남대), 김종규, 김지수, 장보영, 최종욱(국과연), 안재민*(충남대)

F4-3 16:20-16:40
항재밍 성능에 따른 위성항법 파라미터 영향 분석

이예림, 이영혁, 김세환*, 강승철, 정해호(파이버프로)
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F5 ▶   항공•육상•해상 응용  �  좌장 : 서흥석(마이크로인피니티) 

F5-1 09:00-09:20
Genetic Algorithm을 활용한 e-Loran pulse 최적화 및 거리 추정 정확도 향상

이준영, 김의호*(홍익대)

F5-2 09:20-09:40
지상파 항법시스템의 항공 활용을 위한 사례 연구

김동규, 유주영(경상대), 한영훈, 서기열(해양플랜트연), 방유진*(경상대)

F5-3 09:40-10:00
위성항법 시뮬레이터를 이용한 한국형발사체 1단/2단 분리 구간에서의 위성항법수신기 동작 특성 시험

권병문*, 신용설, 김용호, 마근수(항우연)

F6 ▶ OS : 소형 RLG-IMU 개발 및 RLG 성능 개선  �  좌장 : 김현수(기람테크)

F6-1 10:40-10:55
광경로 10 cm RLG 시험 결과 분석

유재승*, 권태윤, 배준영, 민성호, 이종호, 최석원, 신대식, 
임종남(한화에어로스페이스), 유해성, 김천중(국과연)

F6-2 10:55-11:10
링레이저 자이로의 디더 강성 비선형성 분석

정경호*, 안준은, 김천중(국과연), 배준영(한화에어로스페이스)

F6-3 11:10-11:25
링레이저 자이로의 정현파 몸체진동

이윤선*(국과연), 최석원(한화에어로스페이스)

F6-4 11:25-11:40
RLG 온도 구배 보상 기법 연구

배준영, 유재승*, 신대식, 최석원, 김기태, 임종남(한화에어로스페이스)

F6-5 11:40-11:55
자이로 바이어스 잔여 오차 보상을 통한 방위각 정렬 정확도 향상

유해성*, 김천중(국과연), 정건우, 권태윤(한화에어로스페이스)

F7 ▶ GNSS 무결성 및 신호 감시  �  좌장 : 김민찬(한국항공우주연구원)

F7-1 13:30-13:50
GNSS의 MQM 측정값 분포 생성 및 감시 성능 분석

김동욱, 김의호*(홍익대), 이은성(항우연)

F7-2 13:50-14:10
N-RNSS 신호의 Evil Waveform 영향 분석과 신호 품질 모니터링 기법 적용

김유진, 김의호*(홍익대), 이진실(항우연), 고요한, 김수경(LIG넥스원)

F7-3 14:10-14:30
센서 시스템의 무결성 모니터링에 대한 개발 현황 검토

윤영민*, 이병석(항우연)

F7-4 14:30-14:50
반송파 기반 항법 시스템을 위한 WLS-RAIM 및 KF-RAIM의 보호 수준 분석

정준우, 엄창식, 구주랑(충남대), 박재영(항우연), 고요한, 임재욱, 박다나(LIG넥스원), 박준민*(충남대)
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PS ▶ 포스터 세션  �  좌장 : 김오종(세종대학교), 노재희(한국항공우주연구원)

PS-01
저가 및 최적화를 고려한 항법컴퓨터 설계/검증

김상식, 박준기, 김현기*(한화에어로스페이스)

PS-02
관성측정기의 진동 반응 수렴성 예측을 통한 Unstable한 유도미사일의 순간 초기자세 추정 방안 연구

문상찬*, 이태훈, 안태동(LIG넥스원)

PS-03
고기동 비행환경에서 발생하는 고주파 진동 계측 및 지상 재현 시험을 통한 MEMS 관성측정기 영향 평가

박병수*, 한경준(국과연), 문상찬(LIG넥스원), 박우석(마이크로인피니티)

PS-04
GNN-based FLÄCHENKORREKTUR-parameter Estimation for Improving Post-processed DGPS Accuracy

Ji-Un Park*, Sung Wook Yun, Wonhee Jung, Woogeun Ahn(ADD)

PS-05
소형 무인기 적용을 위한 저가형 MEMS 관성센서 성능 분석

김민재*, 배정태(한화에어로스페이스)

PS-06
비행체 진동모드형상이 관성항법에 미치는 영향 분석

정순규, 유명종, 성창기, 박병수, 이형섭, 이근욱, 한경준*(국과연)

PS-07
공진형 MEMS 가속도계의 바이어스 드리프트를 보정하기 위한 다항식-NARX 하이브리드 모델링

최예빈(LIG넥스원)

PS-08
MIL-STD 전원 규격을 만족하는 위성항법수신기 설계 및 항법 성능 평가

김은혁, 김영민, 최동환*(덕산넵코어스)

PS-09
포발사 무기체계용 항재밍 위성항법장치 고충격 생존성 설계 및 평가

김준형*, 김정원, 김현기, 조광희(한화에어로스페이스)

PS-10
WAD-RNSS 시스템 및 장비 운용을 위한 모드와 상태 설계

최증원, 박영일, 이상진, 김선진, 우지연, 김동욱*(국과연), 임재욱, 부성춘(LIG넥스원)

PS-11
기준국 사이트 설계를 위한 사이트 신호 수신 환경 분석 시 고려사항

김새결*, 김범수, 김수경, 부성춘(LIG넥스원), 박영일, 김선진, 김동욱(국과연)

PS-12
철도 산업의 안전성과 운영 효율성 향상을 위한 한국형 위성항법보정시스템(KASS) 활용 방안 연구

김진홍, 조계현, 장경호*, 박종윤, 임재윤(아이옵스)

PS-13
The Possibility in RNSS Frequency Expansion for Resilient PNT

JaeHee Noh*, Deok Won Lim, Nayoung Youn(KARI)

PS-14
SBAS 수신기를 활용한 차량 운행 테스트의 정확도 비교 및 성능 분석

박진영*, 정현인, 이승호, 장경호(아이옵스)

PS-15
한국형 위성항법시스템(KPS) 체계관리 방안 제안

임종원* 배진, 맹주현(항우연)

PS-16
UAM 버티포트를 위한 단일 스테이션 기반 대체 항법 시스템의 안테나 배치 최적화 및 스테이션 회전 오차 분석

권순환, 김오종*(세종대)

PS-17
적외선 항공영상을 활용한 SLAM 기반 위치추정 기법 시험 결과 분석

이근욱*, 박정민, 남성호, 성창기(국과연)

포스터발표 프로그램
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PS-18
카메라의 비정렬 각도 실시간 추정을 통한 카메라 장착 보정 방법

조현습*, 문상찬, 황강현, 이태훈, 홍현욱, 안태동(LIG넥스원), 오주현, 성창기(국과연)

PS-19
산악 지역에서의 스마트 워치를 활용한 다중 이동통신사 LTE 신호 기반의 긴급구조용 측위 기술 개발

이정호, 전주일, 이용준, 조영수*(전자통신연)

PS-20
Positioning/Tracking/Communication (PTC) 기능을 지원하는 UWB 모듈 개발 및 응용

채명석, 전용수(나브인랩스), 권재욱(경일대), 조성윤*(나브인랩스, 경일대)

PS-21
RF 패턴매칭 측위시 동적 엑세스 포인트가 측위성능에 미치는 영향 분석

조영수*, 이정호, 전주일, 한경수, 이수환, 배재휘, 이지현(전자통신연)

PS-22
KPS 미터급 보정서비스 메시지 구조에 대한 규격

김태희*, 김인준, 이수전, 황유라(전자통신연)

PS-23
항재밍 위성항법장치의 위치 정확도 향상을 위한 KASS 적용 및 분석

김현기*, 조광희, 김정원(한화에어로스페이스)

PS-24
태양활동이 KASS 기준국의 위치 오차에 미치는 영향 분석

박소라*, 손민혁, 박건환, 정환호, 이병석(항우연)

PS-25
항공위성 2호기 성능감시를 위한 성능유지감시 도구 개선

손민혁*, 박소라, 박건환, 이병석(항우연)

PS-26
GNSS 고장 강건성과 실시간 항법을 위한 베이지안 위치 추정 기법

이진실*, 안종선(항우연)

PS-27
Message Type 0 수신 트리거를 활용한 자동 SBAS 시스템 변경 기능 제안

정준우*, 원현희, 강승민, 임형준, 이상윤(LIG넥스원), 박귀우, 조봉우(덕산넵코어스), 윤성욱, 안우근(국과연)

PS-28
User Interface Implementation for the Signal Generation Subsystem of the GK-3 SBAS Ground Verification System

Inone Joo*, Cheonsig Sin(ETRI)

PS-29
GNSS 배열 안테나의 어레이 게인 측정 장치 개발 및 성능 검증

김흥수*(스냅컴), 김보영(마이크로인피니티), 조종철(스냅컴)

PS-30
항법위성용 배열안테나 설계 및 분석

박인욱*, 고요한, 부성춘, 임재욱, 황희근, 하승원(LIG넥스원)

PS-31
MATLAB 기반 GNSS SDR의 CUDA Correlator 이식과 연산 최적화

송영진, 원종훈*(인하대)

PS-32
다대역 GNSS 신호처리를 위한 실시간 SDR 기능 확장 및 성능 평가

최윤섭, 김일규(마이크로인피니티), 안종선(항우연), 서흥석*(마이크로인피니티)

PS-33
위성항법시스템을 활용한 가상열차편성 기술 구현 방안

맹주현*, 배진(항우연), 김시진(국과연), 임종원, 정택주(항우연)

PS-34
BLE 방식 전파 측위 인프라의 터널 내 위치 정확도 평가에 관한 연구

최경수, 사의환, 최민경, 김성진*(자동차연)

PS-35

Research on PNT Data Integration for Signal Generation Payloads in Space Environment
Juman Park*(ADD, Chungnam National Univ.), Seong-Bok Park, Jongwoo Seo(ADD), 

Seong-ho Joo(SATREC INITIATIVE), Young-jin Jeon(Chungnam National Univ., SATREC INITIATIVE)
Ho-young Yoo(Chungnam National Univ.)
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PS-36
2025년 이후의 ITU 위성망 국제등록 비용 개정안 비교 분석 : Decision 482(C01)의 변화와 시사점

정인하, 정택주*, 이세환, 최종휘(항우연)

PS-37
Graph-Based Bathymetry Matching for Robust Localization

Beomsoo Kim, Sanghoon Lee*(Hanwha aerospace)

PS-38
항재밍장치 연동 시 발생하는 반송파 위상 오차 개선을 위한 최적의 FIR 필터 제안

김민수*, 정준우, 이영찬, 강행익, 원현희, 고종규(LIG넥스원), 서승우(ADD)

PS-39
고충격 무기체계용 항재밍 위성항법장치 ASIC 개발/평가 및 적용 방안

김정원*, 김현기, 김준형, 조광희(한화에어로스페이스), 한정우(단암시스템즈), 엄재홍(빌리브마이크론)

PS-40
GNSS 시뮬레이터 기반 고속 회전 항체용 항재밍장치 성능 검증

박용현*, 이성현(스냅컴), 유병학(마이크로인피니티), 조종철(스냅컴)

PS-41
자동측지장비 연동 재밍/스푸핑 감지기 개발

홍정근*, 배정태(한화에어로스페이스)

PS-42
전리층 활동에 따른 감시국 측정치 Code-Carrier Divergence 성능 분석

옹준호*, 박다나, 김수열, 김수경, 김새결, 부성춘(LIG넥스원), 김동욱(국과연)

PS-43
심층신경망을 이용한 위성 고장 신호 검출

이나현, 봉재환, 정성균*(상명대)

PS-44
재밍에 의한 위성항법수신기의 ADC 포화 현상에 따른 항법 성능 비교 분석

이동주*, 김강석 김민아(단암시스템즈)

PS-45
저궤도 위성을 위한 동역학 기반 궤도결정 필터의 성능 분석

김범수*, 박세림, 임재욱, 부성춘, 고요한(LIG넥스원)

PS-46
Design Considerations of Isoflux Array Antenna for LEO Satellite PNT Service

Seong-Bok Park*, Sang-Jae Cho, Min-Gyoung Cho, Hyung-Min So, Young-Bum Park(ADD)

PS-47
LEO-PNT의 글로벌 산업화 현황 및 해결 과제

차윤호(한화에어로스페이스)

PS-48
Verification of Signal Acquisition and Tracking on a LEO PNT Software Receiver

Min Yong Choi, Jinseok Kim, Hung Seok Seo, Young Baek Kim*(Microinfinity), 
Joshua Richards(MBDA), Matteo Gala, Thyagaraja Marathe(Xona Space Systems)

PS-49
LEO-PNT를 위한 NTN 채널 모델 기반 항법 신호 성능 분석

하승원*, 고요한, 부성춘, 임재욱, 황희근, 박인욱(LIG넥스원), 김영준(육사)

PS-50
실험용 LEO-PNT 위성군 설계

장진혁, 이철수, 정병기(LIG넥스원), 이영재, 지규인*(건국대)

PS-51
한국 지역 위성항법 적용을 위한 전리층 보정 알고리즘 성능 분석

유주영, 김동규(경상대), 윤성현, 박상현, 박슬기(해양플랜트연), 방유진*(경상대)

PS-52
PPP-RTK 수신 platform 구현 및 이를 이용한 국토지리정보원 SSR과 QZSS CLAS SSR의 처리

정준우, 박준민(충남대), 신성엽(항우연), 고요한, 임재욱, 박다나, 박경민(LIG넥스원), 박찬식*(충북대)

PS-53
정밀 맵 속성 인지를 이용한 음영지역에서의 차량 측위

사의환, 최민경, 최경수, 김성진, 이정욱*(자동차연)

PS-54
자율주행 차량 센서 데이터를 활용한 주변 차량 거동 예측 및 미시교통정보 생성 연구

최민경, 사의환, 최경수, 김성진, 이정욱*(자동차연)

PS-55
한국형 다층궤도 위성항법 운용 시나리오 분석을 위한 성능지표 연구

원대희*, 이은성, 최철희(항우연)
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•Theme: Merging visions for future applications

•Time & Venue: 12:30~17:00 7th November 2025; Emerald Room, Lotte Hotel Jeju 

12:30~12:35
Sang Jeong Lee
(Chunagnam National University, Korea)

Opening

12:35~12:50
Moon Beom Heo
(KARI, Korea)

KPS Development Update

12:50~13:05
Jun Shen
(UniStrong, China)

BDS Update

13:05~13:20
Satoshi Kogure
(JAXA, Japan)

QZSS Update

13:20~13:30 Break

13:30~13:45
Nobuaki Kubo
(Tokyo University of Marine Science and 
Technology, Japan)

An Overview of the QZSS Precise Positioning 
Service and Introduction of Various   
Experimental Results

13:45~14:00
Guifei Jing
(Beihang University, China)

Exploration of High-Precision Satellite 
Navigation in Intelligent Connected Applications   
in China

14:00~14:15
Kwan-Dong Park
(Inha University, Korea)

Review of Public and Commercial PPP-RTK 
Services in Korea

14:15~14:25 Break

14:25~14:40
Xingqun Zhan
(Shanghai Jiao Tong University, China)

Accurate and Reliable Navigation Service for 
Safety-critical Applications

14:40~14:55
Euiho Kim
(Hongik University, Korea)

Enhancing GNSS Backup Systems for Robust Air 
and Maritime Navigation

14:55~15:10
Haibo Ge
(Tongji University, China)

LEO PNT Progress in Tongji University

15:10~15:25
Hong-Yeop Song
(Yonsei University, Korea)

Review of Some Forward Error Correction 
Techniques in GNSS/RNSS

15:25~15:40
Mun-Kyu Lee
(Inha University, Korea)

Recent Advances in Satellite Navigation Message 
Authentication

15:40~17:00 Wrap-up and Discussions on Asian PNT Meeting in conjunction with ICG WG-B meeting

18:00 Dinner at a local restaurant

Time Speaker Title

2025 NGRC WORKSHOP 
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