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한글논문 예제 2023.9.03. 수정 실제논문에서는 이 줄은 삭제요.
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We present a new approach to remote sensing of water vapor based on the global positioning system (GPS). Geodesists and geophysicists have devised methods for estimating the extent to which signals propagating from GPS satellites to ground‐based GPS receivers are delayed by atmospheric water vapor. This delay is parameterized in terms of a time‐varying zenith wet delay (ZWD) which is retrieved by stochastic filtering of the GPS data. Given surface temperature and pressure readings at the GPS receiver, the retrieved ZWD can be transformed with very little additional uncertainty into an estimate of the integrated water vapor (IWV) overlying that receiver. These measurements could be utilized in operational weather forecasting and in fundamental research into atmospheric storm systems, the hydrologic cycle, atmospheric chemistry, and global climate change. Specially designed, dense GPS networks could be used to sense the vertical distribution of water vapor in their immediate vicinity. Data from ground‐based GPS networks could be analyzed in concert with observations of GPS satellite occultations by GPS receivers in low Earth orbit to characterize the atmosphere at planetary scale.
요약문은 영문으로 작성하며 글씨체는 Times New Roman으로 작성한다. 길이는 15줄 내외로 작성한다.
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1. 서론

저자는 최종 제출한 논문이 수정 없이 원본 자체로 직접 출판될 수 있도록 다음의 지침사항을 반드시 지켜 작성하여야 한다. 모든 약어는 본문에 처음 나올 때 한번만 정의하고 형식은 GNSS (Global Navigation Satellite System 가 아니라 Global Navigation Satellite System (GNSS) 형식으로 약어가 뒤에 오도록 작성한다.

2. 논문형식

이 안내문은 위에서 제시한 사항을 기준으로 작성한 것으로서, 용지는 A4, 여백은 왼쪽, 오른쪽 18 mm, 위쪽 20 mm, 아래쪽 30 mm 들여쓰기는 4 mm (2글자)로 한다. 논문의 폰트는 제목은 14, 장제목 12, 저자명 11, 그 외는 10 포인트로 작성하며, 줄 간격은 1줄로 한다 (반드시 MS Word 파일로 작성).
발표자의 이름은 맨 처음에 기록하고, 교신저자의 이름 우측상단에 위첨자 * 기호를 붙인다. Keyword는 3-4개 정도로 하고 영문으로만 작성한다.
본문에 참고문헌을 인용하는 방법은 저자의 성과 년도를 기록한다. 저자가 2명일 경우는 1저자성 & 2저자성의 방법으로 기록한다 공동저자가 3인 이상일 경우는 첫 저자만 기록하고 뒤에 ‘et al.’ 로 표기한다. 여러 건은 한번에 인용할 경우에는 년도 순으로 기록하며 중간에는 ‘,’로 분류한다 (Baek et al. 2007, Nam & Song 2015). 한글 논문이라도 참고문헌은 영문으로 작성한다. 본문에 인용하는 참고문헌 표기를 [1], [2] 등으로 하는 저널들도 있지만 우리의 경우는 (Baek et al. 2007, Nam & Song 2015) 또는 Bevis et al. (1992) 형식으로 작성한다. 본문 작성 시 다음과 같이, 아래와 같이, 위와 같이 등의 표현이 보다는 식 (1)과 같이, Table 2에 제시하였다. Fig. 3에서… 등과 같이 명쾌하게 표현해야 한다.
그림은 인쇄에 적합한 해상도 이어야 하고 그림번호와 설명은 영문으로 작성(첫 글자만 대문자)하여 그림 밑에 배치하고 가운데 정렬한다. 그림과 표를 본문에 인용할 때는 그림 1, 표 1이 아니라 Fig. 1, Table 1로 표기하고, 한글논문 이더라도 표와 그림의 내용과 caption은 모두 영문으로 작성한다.
올바른 표기 -Table 1, Fig. 2, 식 (3), Eq. (1-3)
잘못된 표기
Table. 1.  Table 다음과 1 다음에 점이 없어야
Fig.2. Fig 와 2 사이에 한 칸 띄우기 2 다음에 점 없어야
식 (1), 식 (2), 식 (3)  식 (1-3) 또는 Eqs. (1-3)
캡션에 바르게 쓰는 방법은
Table 1. Threshold of the acceleration, ramp, and step.
Fig. 1. The caption of figure.

[image: ]
Fig. 1. The caption of figure.

Table 1. Threshold of the acceleration, ramp, and step.
	Elevation
angle (°)
	L1 (m)
	
	L2 (m)

	
	Acceleration
	Ramp
	Step
	
	Acceleration
	Ramp
	Step

	5~15
15~30
30~45
45~60
60~75
	±0.0010
±0.0009
±0.0009
±0.0009
±0.0008
	±0.025
±0.010
±0.010
±0.009
±0.008
	±0.0035
±0.0030
±0.0028
±0.0028
±0.0026
	
	±0.0012
±0.0010
±0.0010
±0.0010
±0.0008
	±0.025
±0.010
±0.010
±0.009
±0.008
	±0.0055
±0.0033
±0.0030
±0.0030
±0.0028



표 번호와 설명은 영문으로 작성(첫 글자만 대문자)하여 표 위에 배치하고 가운데 정렬한다. 표는 아주 불가피한 경우를 제외하고는 세로줄을 사용하지 않으며, 가로줄도 예시 정도만 사용하도록 한다.
수식 번호는 논문 전체에 걸쳐 순차적으로 부여한다. 그리고 괄호 안에 수식번호를 넣어 우측 끝에 위치하도록 한다.
지표좌표계 기준 Nn, En, Un 값과 회전행렬을 통해 구한 Xn, Yn, Zn 값을 통해 n번째 위성의 플랫폼좌표계 기준 방위각 θn과 앙각 ϕn은 식 (1)과 같이 구할 수 있다.

                                      (1)

여기서 atan()는 아크탄젠트 함수를 의미한다.

3. 결론

지금까지 IPNT 학술대회 논문집 출판을 위한 논문 작성 요령을 제시하였다. 저자가 최종적으로 제출한 논문은 수정 없이 출판될 수 있도록 저자는 반드시 논문 작성에 오류가 없는지를 철저히 확인한 후 논문 MS Word 파일 (PDF, HWP 불가)을 우리 학회 홈페이지 (http://ipnt.or.kr/proc.php)로 제출한다.
마지막으로 저자가 지켜야 할 사항은 다음과 같다.
·논문이 2페이지 정도로 IPNT 학술대회 형식에 따라 정확히 작성되었는지를 확인한다.
·논문접수 마감일자를 엄수한다.
·논문의 복사본을 보관한다.
·참고문헌, 테이블, 수식이 본문에 인용표기가 빠짐없이 잘 되었는지 확인한다.
·저자들의 소속이 같을 경우 성함과 소속에 붙이는 위첨자 ‘1’을 생략한다.
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